"Aerium

L900 GPS 4K

14 év feletti felhasznalék szamara

Tilos drénmodellt hasznalni a repul6tér oldalain 10 km-en beltl, valamint a kifutépalya mindkét
végétdl 20 km-en belul, valamint polgari Iégi Utvonalakon, hogy megfeleljenek a [égi kommunikacio
elektromagneses kdrnyezeti kdvetelményeinek. Az illetékes allami hatésagok altal megallapitott
repuléstilalmi zénakban dronmodell nem engedélyezett.

* Kérjuk, hogy repuilés el6tt figyelmesen olvassa el a kézikdnyvet, és 8rizze meg kés6bbi hasznalatra
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Biztonsagi ovintézkedések

1. Kérjuk, meleg, tiszta és szélcsendes id6ben repuljon. Ne repuljén kedvez6tlen id6jarasi korilmények
kozott. Valasszon beltéri vagy kultéri nyitott teriletet, és tartson biztonsagos tavolsagot az emberektdl,
haziallatoktodl, elektromos vezetékektdl és egyéb akadalyoktdl. Gy6zEdjon meg arrdél, hogy senki mas
nem hasznalja ugyanazt a frekvenciat.

2. Ne hagyja szem el6l a dront, ne érintse meg a forgd részeket, és tartson tavolsagot a forgd
propellert8l (beleértve a fogaskerekeket, rotorokat stb.).

3. Adrén hasznalata soran az akkumulator és a motor hét termel. Az égési sérulések elkerulése
érdekében ne érintse meg.

4. Ne nézzen kozvetlenul a LED-fénysugarba.

Tipp:
Javasoljuk, hogy a kezd6k gyakoroljak a repulést alacsony magassagban, nyilt tertleten.

Repiilés el6tti felkészités

Repulési kérnyezet
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Belal: , Szabadban:
Elényben részesitjik a nagy teret, tavol az A napos és szélcsendes id6 elénydsebb.
akadalyoktdl, témegtél vagy haziallatoktdl
=

Eya)e

Tartsa a drént latétavolsagban, tavol az akadalyoktol, Ne repuljon szélsGséges kdrnyezetben,

faktol és emberektdl repulés kozben. példaul héségben, hidegben, erds szélben

. vagy heves es6ben.
Fontos jegyzet

+ Ez atermék nem jaték, a nem megfelel6é hasznalat karokat okozhat

+ Atermék hasznalata el6tt kdvesse az utasitasokat.

* Ne szerelje szét a terméket sajat maga. A gyarté nem vallal felel§sséget az esetleges karokért.
A piléta hibaja vagy a m(ikddési folyamat vezeték nélkuli interferencidja miatt kdnnyen

el6fordulhatnak balesetek és meghibasodasok, karok vagy személyi sérulések.
*  Kuléndsen a beltéri és kultéri repuléseknél tartsa tavol az akadalyokat
Ez a drdn beltéri és kultéri repulésre egyarant alkalmas




Propeller csere

4. Az A motorcsavart az A jelzési motorra, a B Iégcsavart pedig a B jelzés(i motorra
kell felszerelni.

4. Repulés kdzben az A légcsavar az dramutaté jarasaval megegyez6, a B légcsavar
az 6ramutato jarasaval ellentétesiranyban forog.

Taviranyité funkciégombjai

Antenna

Mobiltelefon tarté

@ Geometriai kalibralas

Egy gombos visszatérés
© , . G
GPS kapcsold | & — Giroszkop kalibralasa
Bal vezérlGkar wee =l 8 [ Jobb vezérl6kar
K I' \ ) (iPNS n a MOID[ s
apcsold — B s x — Felold6 gomb
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Tapfesziltség jelz&fény
GPS fej nélkuli mod jelz6fény

Kijelz8

Tolt6lampa

Jegyzet: Ha beltéri vagy kultéri nem talalja a miholdat, a drén elinditasahoz ki kell kapcsolnia a GPS-
t, nyomja meg és tartsa lenyomva a GPS gombot 3 masodpercig, a taviranyité "csipog" és a
taviranyito kijelz6jén a "GPS ON" felirat jelenik meg. " Ekkor nyomja meg a feloldé gombot, és a dron
propellerei elkezdenek forogni, és a dron készen all a felszallasra.




A taviranyitoé akkumulatora
maradt
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Maradt dron akkumulator
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Beallitdsok
kamera

sebesség

Foto/vided

Fejetlen méd

Mobiltelefon tarté/taviranyité fogantyu:
o E—3J =&

Jegyzet:
[| Amobiltelefon vezérlését
l4sd alabb.
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, L . 3. abra
1.4bra 2. abra

Hajtsa ki a taviranyito kozepén talalhatd tartot (1. dbra), ahhoz, hogy a mobiltelefont a tartéba
helyezze, felfelé kell csusztatnia. (2. abra).

Taviranyité fogantyuja: Huzza meg a taviranyito alsé fogantyujat, és forditsa el
(3. abra)

Ujratdlthetd (] —
o \ L €elzé lampg
kikotd toltés




Dugja be a toltékabel csatlakozéjat a taviranyitd toltécsatlakozéjaba, majd csatlakoztassa az
USB-t6It6 csatlakozéjat a szamitdégép vagy mobiltelefon toltéhoz a tdltéshez. Toltés kdzben a
toltést jelzd lampa kigyullad, teljes toltés utan pedig kialszik. (a téltési idé kb 60 perc)
Jegyzet:

Ha a toltés jelz6fénye nem valtozik toltés kdzben, az azt jelenti, hogy az akkumulator

teljesen fel van toltve, és nem kell Ujratdlteni.

Utmutaté a dron akkumulatoranak toltéséhez

Vegye ki az akkumulatort a drénbél: Nyomja meg az akkumulator mindkét oldalat az 1. abran

lathaté modon, hdzza vissza, és felfelé vegye ki az akkumulatort.
Akkumulator téltés: Csatlakoztassa az USB-t az

akkumulatorhoz, majd az USB-t6lt6hoz. Csatlakoztassa a
szamitégéphez vagy mobiltelefon-t6lt6hoz a téltéshez. Az
akkumulator jelz6fénye toltés kdzben vilagit, a piros
jelz6fény pedig kialszik, ha teljesen fel van toltve. (a toltési
id6 kb 90 perc)

Jegyzet: Ha az akkumulator be van dugva a télt6be, és az akkumulator jelzé6fénye nem vilagit, akkor

nem szukséges Ujratdlteni. Ne toltse fel az akkumulatorokat vagy a vezérl6t felugyelet nélkul.

Repiulés el6tti kornyezetvédelmi kovetelmények

Valasszon nyitott beltéri vagy kaltéri kornyezetet esétél, hétdl és erds szélt6l mentes repulléshez. Repllés

kozben tartézkodjon tavol emberektdl, faktol, elektromos vezetékektdl, magas épuletektdl, repllSterektdl és
jelz6tornyoktol.

Felkésziilés a repiilésre

1.Csatlakozasi frekvencia
Tedd vizszintes feluletre a dront és kapcsold be, majd kapcsold be a taviranyitét, ilyenkor

gyorsan villognak a drén [ampai, villognak a taviranyitén is. Vedd fel a taviranyité bal oldali
vezérl6karjat, majd huzd le, ekkor a drén elsé és hatsé lampaja lassan felvaltva villog,
sikeresen csatlakoztatva. (A kalibralas utani masodik frekvencialink utan a lassu villogasbdél
a fényszordk folyamatos vilagitasa lesz, majd a dron mdholdkeresésbe megy)




2. Giroszkop kalibralasa
Helyezze a dront vizszintes helyzetbe, nyomja meg és tartsa lenyomva a taviranyiton talalhaté
"giro kalibralas" gombot (1. kép), majd nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig, a dron
jelz6fénye lassan villog, és a taviranyité egy "Di" hang jelzi, hogy a kalibralas sikeres volt.

1.abra

3. Geomagneses kalibralas
Mivel a geomagneses teret kdnnyen megzavarhatjdk mas elektronikus berendezések, ami a
repulést befolyasolja, ezért el8szor kalibralni kell a dront. Kovesse az alabbi épéseket a
magnesesség kalibralasahoz. Nyomja meg a taviranyité gombjat (2. kép) 3 masodpercig, a
taviranyit6 ,Di” hangot ad, és a drdén fénye lassurdl gyorsan villogéra valt, majd kalibralhaté a
drén. Tartsa a dront a kezében, és lassan forgassa az 6ramutatd jarasaval megegyez§
iranyban vizszintes iranyba (3. dbra), a drén jelz6fénye lassan villogasra valt, és a taviranyito
.Di” hangot ad ki, ami azt jelenti, hogy a vizszintes kalibracié sikeres volt. . Ezen a ponton a
forgatas fuggdleges iranyban végezhet6 (4. dbra).
Lassan forgassa az orr-lefelé drént az 6ramutato jarasaval megegyez6 iranyba, a drén hatuljan
lévé piros [ampa lassan villog, miutan a drén jelz6fénye felgyullad és a taviranyitd "Di" hangot ad
ki, ez azt jelenti, hogy a kalibralas sikeres volt.

=_——.9_‘1%- /";‘_ —_—e .
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2. abra 3. abra

4. GPS-jelek keresése:
A sikeres kalibralas utan a zo6ld fény lassan villog, és a hatoldalon 1évd piros lampa
folyamatosan vilagit. Helyezze a drént vizszintes helyzetbe koralbeltul 30 masodpercre. A dréon
z6ld [ampaja lassan villogérdl folyamatos vilagitasra valt, a taviranyitd pedig ,,Di” hangot ad ki,
jelezve, hogy a GPS-jelkeresés sikeres volt. Ekkor a felszallashoz nyomja meg és tartsa
lenyomva a taviranyito feloldé gombjat (5. abra).




Kulénleges megjegyzés:

1. A drdn kalibralasanak befejezése utan helyezze a dront vizszintesen egy széles kultéri tertletre, a
drén elején |év6 z6ld lampa lassan villog, varjon kortlbelldl 30 masodpercet, a zold fény
folyamatosan vilagit, és a taviranyit6 ,Di” jelzést ad. " hangot, a mdholdkeresés sikeres.

2. A kalibralast szabadtéri, nyitott helyen végezze.

3. Az egyes régiok hosszlsagi és szélességi foka eltéré. Kalibraljon minden alkalommal, amikor megvaltoztatja a
repulés helyét. A kalibralas a barométer magassagmérés pontossagat szolgalja

Taviranyito

Foto/video:

Révid megnyomas - fénykép készitése

Hosszan megnyomva - video rogzitése

Ha a bal kart (gazpedalt) felfelé mozgatja, a
motor forgasa felgyorsul, és a drén felszall.
Ha lefelé mozgatja a bal kart (gyorsitot), a
motor forgasa lelassul, és a drén leesik.

Ha a bal botot (kormanykormanyt)
balra/ jobbra mozgatja, a drén ellulsé
ideje balra/ jobbra fordul.

Ha a jobb oldali botot (iranyjelzd) felfelé

mozgatjuk, a dron elbre (elbre) repul.
A jobb oldali bot (kormanykormany) lefelé

mozgatasakor a dron hatrafelé (hatra) repul.

‘5“» x—xv/é Ha a jobb botot (iranyjelzét) jobbra mozgatja,
- ‘7/ =) | adron jobbra fog repiini.
B s “1\»{?&;;.&- Ha a jobb oldali botot (iranyjelz6t) balra

mozgatja, a drén balra fog repulni.

Figyelem:
Ha a drén 30 cm-re van a talajtdl, akkor a sajat propellerei 6rvényarama hat ra, amit "foldhatas-
reakciénak" neveznek. Ha a dron magassaga alacsonyabb, a talajhatas reakcidja nagyobb lesz.

E—
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Taviranyité

1. Adroén feloldasa
Helyezze a drént sima felUletre, majd a
taviranyité gombjaval oldja fel a drén
elinditasahoz. nyomja meg a gombot
"feloldas" (1. abra). Ekkor a propeller azonos
sebességgel forog, jelezve, hogy a feloldas
sikeres volt. A feloldas befejezése utan
repulhet a drén.

2. Sebességbeallitas A dron sebessége
alapértelmezés szerint lassu atvitelre van
beallitva.

A drén sebessége a forgotarcsa segitségével
allithat6 (2. abra).

Ha a sebességvalasztot jobbra forgatja, a
taviranyitd kétszer "sipol", és masodik
fokozatba kapcsol.

Ha a taviranyité haromszor "sipol", harmadik fokozatba kapcsol.

A valasztégomb balra forgatasaval visszakapcsol a masodik és az els6 sebességfokozatba.

3. A kamera sz6gének beallitasa
A kamera szdge repulés kdzben allithaté a taviranyitd forgatétarcsajaval (3. dbra).
Kamera sz6g: Forduljon jobbra - csékkentse a szoget
Forduljon balra - névelje a sz6get

4. Fej nélkuli méd
Helyezze a dront kdzvetlenul a taviranyito elé

Mﬂw; Il ﬁl’!@ﬂl' gy, hogy a drén orra elére nézzen, a
- e =l & . . f e
k P Rl frekvencia csatlakoztatdsa utan vizszintesen
T = — ﬁ_—:??—/ P o, . . .
M mj szalljon fel, repulés kozben nyomja meg a fej
n 4. dbra [

nélkuli méd gombot (4. kép), és a taviranyitd
harmat "csipog" alkalommal, ami azt jelenti,
hogy a drdén fej nélkuli Gzemmaodba 1ép.
Ebben a pillanatban lassan felvillannak a drén elsé [ampai. A fej nélkili madbél valo kilépéshez nyomja
meg ismét a fej nélkuli méd gombot, a taviranyité ,csipog”, és kilép a fej nélkali tzemmaodbdl. Gy§zEdjon
meg arrél, hogy a pil6ta ugyanabba az irdanyba néz, mint ahogyan a drdén felszallt a repulés kezdetétdl.

Ezen a ponton, fuggetlentl attol, hogy a drén melyik irdanyba néz, a piléta hatra mozgatja a jobb oldali
vezérlkart, és a dron a pildta felé repal.




5. Egy gombbal térjen vissza a felszallasi ponthoz
Ha a dron a leveg8ben van, nyomja meg a funkcidgombot a taviranyiton (5. dbra). A drén

automatikusan elkezd felemelkedni vagy sullyedni 50 méter magasra, majd egyenesen visszatér

arra a helyre, ahol felszallt.

Egy gombnyomas = =

. o S e
a dron visszatérni i \
kezd VEGE pont

®
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5. dbra Felszallas helye

Ajanlast:
Ha a LED lampa lassan villog reptlés el6tt vagy kdzben, az azt jelzi, hogy a drén nem rendelkezik
elegendd energiaval. Ha a drén teljesitménye nem elegendd, vagy repulés kdzben elvesziti a jelet, a

drén automatikusan visszatérési mddba Iép, és az eredeti Utvonalon visszarepul.

Alkalmazas

1. Telepitse a mobilalkalmazast
Olvassa be az alabbi QR-kdédot a mobilalkalmazas letdltéséhez a megfelel6 webhelyrél.

RxDrone alkalmazas

RxDrone alkalmazas E

Android iOS

2.Csatlakoztassa a dront a WIFI-hez

(1) Kapcsolja be a dront;
(2) Keresse meg a dron WIFI-jét a mobiltelefon

"Beallitasok - Vezeték nélkuli halézat" részben;
(3) Kattintson a haldzatra (nincs jelszd), és a telefon automatikusan csatlakozik.

3. Javasolt mobiltelefon konfiguracié

1) Operacios rendszer iOS

Konfiguracio Ajanlott Optimalis (2K tamogatas)
Termék modell iPhone 6 és Ujabb iPhone 7 és Ujabb
Rendszerverzié iOS 8.0 és ujabb i0S 9.0 és Ujabb




2) Operacios rendszer Android

Konfiguracié Ajanlott Optimalis (2K tdmogatas)
CPU modell Snapdragon 630 és Ujabb Snapdragon 835 és Ujabb
Samsung Exynos 7420 és ujabb Samsung Exynos 8895 és ujabb
MediaTek Helio X25 és ujabb MediaTek Helio X30 és ujabb
Kirin 950 és ujabb Kirin 970 és Ujabb
Rendszerverzio Android 5.0 és Ujabb Android 8.0 és Ujabb
Mem©ria méret 3G és ujabb 6G és Ujabb
CPU-hasznalat 25% és kevesebb 10% és kevesebb
Tippek: A mobil Wi-Fi-nek tdmogatnia kell az IEEE 802.11a/b/g/n/AC, IE, 5G szabvanyt
WLAN sav.
Megjegyzés: Egyszerre csak egy mobileszkoz csatlakoztathaté a dronhoz.
Jegyzet

Ha a drén a kovetkezd kdrnyezetben van, akkor az alsé lencse optikai aramlasa nem elég

jo a lebegéshez, ami megneheziti a drén zokkenémentes repulését és a test remegni fog.

Két hang

Sima fényvisszaveré : K !
Feliilet ‘ csikos felulet

Alkalmazaskezelo felllet

VR méd
Forgassa el a kamerat

Min8ség Album

Vissza

Akkumulator Lencse forgasa

Mtiholdas jel Geomagneses
WiFi GPS interferencia

Utvonal jarat/

z 7 , *V‘: S ‘-s, N e s g - :

Fénykeépezés e 19) | m . ‘ L réppalyas repiilés
Felvétel m 2 g =" GPS kévetés/

i R = ~ 3] Tenyérvezérlés

Vezérl6karok be/ Lia e % = -
Ledllitas @~ T e R e <= Korkoros repulés
Sebesség —- LT A e Egy gombos visszatérés
- == ’

Felszdllas/leszallds  =—=F X
o Valtas térképre
Kinyit

VezérlGsav Dron helye

—
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Drén helye

VR méd

Akkumulator Lencse forgasa

Forgassa el a kamerat

Mdholdas jel Geomégneses interferencia Mindség

WiFi GPS GPS jel Album
Vissza

TO XD P e same m ad &
A funkciok leiras

Wifi: A jeler6sség megjelenitése grafikonon;
Miiholdas jelek: Az aktualis repulési médot és a miholdak szamat jeldli;
A szcintillacié azt jelenti, hogy az aktualis Gzemmdd egy optikai

aramlasi pont a visszatérés, a kovetés és a kordzés funkcioja nélkdl.
Folyamatos fény jelzi az aktudlis GPS-mddot.
Akkumulator: Repul6gép akkumulator allapota.
(1) 2-4 bar allapot, azt a normal teljesitményt jelzi, amely normal esetben képes vezérelni
a repulés visszatérési és korozési funkcidit GPS modban.
(2) 1 bar allapot (villogé allapot), az alacsony akkumulatorkapacitas allapotat jelzi, és a
drén végrehaijtja az automatikus palyaforgatas funkciot. Alacsony akkumulator
allapotban a kévetkezd repulési funkciok, korozés és replilés mutatdsa nem
hajthaté végre.
GPS jel: Megjeleniti az aktualis magassagat, tavolsagat és a megfelel§ hosszat és szélességét
a drénrdél a visszatérési ponttol.
Forgé lencse: Valthat az els6 és az also lencse kozott.
VR modell: Erintse meg a VR médba |épéshez.
Forgassa el a kamerat: Kattintson a kamera elforgatasahoz.
Minéség: Erintse meg a HD és SD min8ség kdzétti valtashoz.
Album: A fényképek és videdk megtekinthetdk.

Fotékat késziteni:Kattintson a gombra fénykép készitéséhez
(elulsé lencse vagy alsé lencse).

50x zoom Felvétel:Erintse meg a gombot videdk

készitéséhez (eltls6 lencse vagy also lencse).
Vezérlékarok be/ki:Koppintson mobiltelefonra vagy
Fényképezeés taviranyitora valtashoz.

Felvétel
Sebesség: Megjeleniti az aktualis

Vezérlkarok sebességfokozatot (gyors/lassu).

kapcsold be, kapcsold ki
Sebesség (s0%%)| Felszallas/Leszallas: Feloldas utan egyetlen gombbal fel- vagy

leszéllhat.
Felszallas / Leszallas A

— Kinyit: A kalibracié befejezése utan helyezze a dront
Kinyit L} vizszintes fellletre, és nyomja meg a feloldé gombot.

MV: Kattintson az MV interfész belépéséhez.
50x-es nagyitas: beallitod az objektiv nagyitasat.
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Utvonalrepiilés/ réppalyas repiilés

Repiilés az utvonalon:GPS mdédban a drén a térképen lévé helynek
megfelel&en repdl.

Egy személy

gy sz Repiilési palya:Optikai aramlasi mdédban a droén a kivalasztott
kovetése

pozicidnak megfelel&en repul.
Tenyérvezérles Személykovetés:Optikai aramlas modban kattintson a gombra, a
drén repulés kézben kdveti a megjelolt személyt. (Részletekért 1asd a

GPS nyomkovetés kovetkezd oldalon)

Tenyérvezérlés:Kattintson a gombra optikai aramlads médban, a
drén koveti a tenyeret fel és le. (Részletekért 1asd a kdovetkez§
oldalon)

Korkoros
repulés

GPS nyomkévetés:GPS modban érintse meg ezt a gombot és
a dron kovetni fogja a telefonjat.

Egy gombos visszatérés

Korkoéros repulés: GPS moédban a drén orra az éramutaté jarasaval megegyez6 vagy

azzal ellentétes iranyban forog, k6zépen a drén aktualis pozicidjaval.

A térbeli mozgasi folyamat soran szabalyozhatja és beallithatja a

drén helyzetét fel, le, el6re és hatra.

Egyetlen gombbal térhet haza: GPS mddban érintse meg, hogy egyetlen gombbal
hazaérjen.

Tovabbi utasitasok

Rénszarvas kévetés
(1) A képerny6n megjelenik egy kék téglalap alaku doboz a célszemély

szamara.

(2) Erintse meg az ujjaval a téglalapot a célszemély kivalasztasahoz.

(3) Ha a célszemély zarolva van, a kék keret pirosra valt. Gy6z8djon meg
arrol, hogy a piros keretben szerepl6 célszemély a képerny6 kézepén
van.

(4) A kivalasztott személy kovetése akkor indul el, amikor a drén kortlbelal 2
méterre van a célszemélytél. Ha a célszemély elveszett, Ujra ra kell

kattintania.

A legjobb hatast akkor éri el, ha az illeté 80%-ban a keretben van.

Tenyérvezérlés
(1) Kattintson a tenyérvezérlés gombra GPS mddban.
(2) Emelje fel az egyik kezét vizszintesen a kamera lencséjéhez;

(3)Ha a tenyeret piros négyzet keretezi az alkalmazasban, dvatosan mozgassa a tenyerét;
(4) Ezen a ponton a drén koveti a tenyeret, és fel-le repul;

A legjobb hatds akkor érhetd el, ha a tenyér 1 m-re van a drontdl.
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Elilsé kamera pasztazoé és dénthetd vezérld

A dron felszallasa utan a képernyd bal oldalan megjelenik az elSlapi kamera csuszkaja.

Ezen a ponton, ha felfelé mozgatja a csuszkat, a drén elulsé lencséje egy bizonyos szdggel felfelé
fog mozogni; ha lefelé mozgatja a csUszkat, a dron elllsé lencséje lefelé mozog

Taviranyité

A bal bot segitségével iranyithatja a dron mozgasat fel, le,
balra és jobbra. A jobb oldali vezérl6karral iranyithatjuk a
mozgast el6re, hatra, illetve a drént balra és jobbra is
mozgathatjuk.

A vezérl6oldalon a képernyd bal felsé sarkara kattintva l1épjen az albumba EI
fényképeket. A videdkat és fényképeket a felhasznalék megoszthatjak a k6zosségi

platformokon a jobb fels6 sarokban talalhaté ikon segitségével.

Repiilés gesztusokkal

A kamera lencséjével szemben a kdvetkez§ gesztusok aktivalhatok az automatikus kamera vagy drén
kamera funkcidinak aktivalasahoz:

Fényképezés: mutasd meg a mozdulatot 2 méterrel a drén kamera el6tt, emeld fel a bal
kezed és mutass egy V alakot az ujjaddal (lasd a képet), miutan a drén sikeresen felismerte
a mozdulatot, 3 masodpercig visszaszamlal, majd egy kép rdlad.

Videoéfelvétel (1): gesztus az ujjaival (Idsd a képet) mutasson 2 méterrel a dron kamera
elé, video rogzitéséhez tegyen egy mozdulatot két kézzel az arca elé. Miutan a dron
sikeresen felismerte a gesztust, elkezdi a rogzitést. Ugyanigy fejezze be a videdt, ha a
gesztus ismét felismerésre kertl (a rogzités megkezdése és befejezése kdzotti
idékulénbségnek 3 masodpercnél nagyobbnak kell lennie).

Videéfelvétel (2): mutasd meg a tenyérmozdulatot (Iasd a képet) 2 méterrel a dron kamera el6tt,
egyik kezed tenyerét emeld laposra, ujjaiddal felfelé, miutan a drén sikeresen felismerte a
mozdulatot, elindul a vided. Ugyanigy fejezze be a videdt, ha a gesztus ismét felismerésre kerl (a
rogzités megkezdése és befejezése kozotti id6kilonbségnek 3 masodpercnél nagyobbnak kell
lennie).

* Emlékeztet6k az objektiv eldtti gesztusok jobb felismeréséhez

1.Iranyitsa az objektivet fejjel;
2.Kérjuk, repuljon a lehetd legjobb megyvilagitasi kornyezetben;
3. Végezze el a gesztusfelismerést az objektivtél korulbelll 2 m tavolsagra

A kovetkez§ esetekben gyenge a felismerés:
1. Gyenge fény vagy hattérvilagitas
2. A Wifi jel gyenge vagy megszakadt.




A problémak megoldasaval

Probléma

Okoz

Megoldas

Drén fény
a mUvelet soran

nem reagal és villog

1. Nem sikertult csatlakozni
drén a GPS-hez

2. Adrdn alacsony
teljesitménye

1. Helyezze a dront egy Ures
helyre az
Ujracsatlakozashoz.

2. Toltse fel az akkumulatort

A drén propellerei porognek,
de a drén nem tud
levesz

1. Alacsony akkumulator
2. Alégcsavar deformacidja

1. Toltse fel az akkumulatorokat
2. Cserélje ki a légcsavart

A drén lezuhant

A propeller deformacidja

Cserélje ki a légcsavart

A drén repulés kézben nem

stabil

1.A légcsavar deformacidja
2. Rossz motor

1.Cserélje ki a légcsavart
2. Cserélje ki a motort

Kiegésziték

Egy felsd burkolat

Légcsavarok A/B

Motor A/B

Aramkori

Akkumulator
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USB toltékabel Taviranyito
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