Aerium
RIY6X 4K Dual Camera
GPS

Pro uzivatele nad 14 let
Pro vSechny drony s kamerou plati povinna registrace, vice na:
https://www.letejtezodpovedne.cz/

Je zakazano pouzivat jakykoli model dronu v okruhu 10 km po stranach letisté a do 20 km od
obou koncu vzletové a pfistavaci drahy a na civilnich leteckych trasach, aby byly spinény
pozadavky na elektromagnetické prostfedi pro leteckou komunikaci. V bezletovych zénach
stanovenych pfislusnymi statnimi ufady neni povolen zadny model dronu.

* Pfed letem si peclivé prectéte pFirucku a uschoveijte ji pro budouci pouziti

—
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Bezpeénostni opatreni

1. Létejte prosim za teplého, jasného a bezvétrného pocasi. Nelétejte za nepfiznivych
poveétrnostnich podminek. Vyberte si vnitfni nebo venkovni oteviené prostranstvi a udrzujte
bezpeénou vzdalenost od lidi, domacich zvifat, elekirickeého vedeni a jinych prekazek.
Ujistéte se, Ze nikdo jiny nepouziva stejnou frekvenci.

2. Nenechavejte dron z dohledu, nedotykejte se prosim rotujicich ¢asti a udrzujte odstup od
rotujici vrtule (V&etné ozubenych kol, rotoru atd.).

3. Béhem pouzivani dronu, bude baterie a motor generovat teplo. Nedotykejte se ho, abyste
pFedesli riziku popéleni.

4. Nedivejte se pfimo do svételného LED paprsku.

Tip:
Doporucuje se, aby zacCatecnici trénovali Iétani v malé vySce na otevieném prostranstvi.

Predletova priprava

=

Letové prostredi

—_~
Uvnitf: Venku:
Upfrednostriuje se veliky prostor, daleko od Preferuje se slunecné a bezvétrné pocasi.
prekazek, davl nebo domacich zvirat
a> S
/117
Udrzujte dron béhem letu v pfimé viditelnosti Nelétejte v extrémnich prostfedich, jako je

a mimo prekazek, stromu a osob. horko, zima, silny vitr nebo silny dést.

Dulezita poznamka

e Tento vyrobek neni hracka, nespravné pouziti mize zpusobit poSkozeni

e Pied pouzitim tohoto produktu postupujte podle pokynu.

e Vyrobek sami nerozebirejte. Vyrobce neni odpovédny za pfipadné Skody.

e Kvuli chybé pilota nebo bezdratovému ruseni v provoznim procesu snadno dochazi k nehodam
a porucham, poskozeni nebo zranéni osob.

e Zejmeéna pro vnitini a venkovni lety, se drzte dal od prekazek

e Tento dron je vhodny pro vnitfni i venkovni let




Wifi kamera

Vyména vrtule

4. Vrtule motoru A musi byt nainstalovana na motor s oznacenim A a vrtule B musi byt
instalovdna na motor s oznacenim B.

4. Pfiletu se vrtule A otaci ve sméru hodinovych ruci¢ek a vrtule B se otaci proti sméru
hodinovych rucicek.

Funkéni tlacitka dalkového oviadani

Drzak mobilniho telefonu

Anténa

Navrat jednim tlacitkem (I | @ Geometricka kalibrace

GPS spina¢ — e = —— Kalibrace gyroskopu
Leva ovladaci packa | - e 2| 8 ( © ~1— Prava ovladaci packa
GRS @ G MODE A Y ,
Vypina¢ —{ | [ R I 1 Tlacitko pro odemknuti
- 658 16 1688 ~

? OL—"’J Kontrolka napajeni
I e —— Kontrolka bezhlavého reZimu

Displej GPS Kontrolka
Kontrolka nabijeni

Poznamka: Pokud uvnitf nebo venku nelze vyhledat satelit, je tfeba vypnout GPS pro
nastartovani dronu, stisknéte a podrzte tlaCitko GPS po dobu 3 sekund, dalkovy ovladac ,.zapipa“
a na obrazovce displeje dalkového ovladace se zobrazi "GPS ON." V tomto okamziku stisknéte
tlaCitko pro odemknuti a vrtule dronu se zacnou otacet a dron je pfipraven k vzlétnuti.




Zbyvajici baterie dalkového
P—

' ovladani
‘o l_"| [ECT)
Yull (o |18 — Zbyvajici baterie dronu

Pocet satelitt
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Nastaveni Nastaveni
rychlost ! fotoaparatu
Foto/ video o 13 Bezhlavy rezim

Drzak mobilniho telefonu/ rukojet’ dalkového ovladani:
o E—1 e

Poznamka:
Informace o ovladani mobilnim
telefonem naleznete nize.
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Obrazek 1 Obrazek 2 Obrazek 3

Vyklopte drzak uprostfed dalkového ovladace (Obrazek 1), abyste mohli umistit mobilni telefon do
drzéku, musite ho vysunout smérem nahoru. (Obrazek 2).

Rukojet dalkového ovladani: Zatdhnéte za spodni rukojet’ dalkového ovladani a otocte ji
(Obrazek 3)

Nabijeci |
port

Kontrolka
nabijeni




Zasurite konektor nabijeciho kabelu do nabijeciho portu dalkového ovladace a poté pfipojte
zastr¢ku USB nabijeCky k nabijeCce pocitate nebo mobilniho telefonu pro nabijeni. Pfi nabijeni se
rozsviti kontrolka nabijeni a po Uplném nabiti, kontrolka zhasne. (doba nabijeni je asi 60 minut)
Poznamka:

Pokud se kontrolka nabijeni b&€hem nabijeni nezméni, znamena to, Ze je baterie plné nabita a
neni tfeba ji dobijet.

Pokyny pro nabijeni baterie dronu
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Vyjmeéte baterii z dronu: Zatlacte na obé strany baterie, jak je znazornéno na obrazku 1,
zatahnéte zpét a vyjméte baterii smérem nahoru.
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Nabijeni baterie: Zapojte USB do baterie a poté
zapojte do USB nabijecCky. Pro nabijeni pfipojte k
pocitaci nebo nabijec¢ce mobilniho telefonu. Pfi
nabijeni se rozsviti kontrolka na baterii a pfi
plném nabiti Cervena kontrolka zhasne. (doba
nabijeni je asi 90 minut)

Poznamka: Pokud je baterie zapojena do nabije¢ky a kontrolka na baterii nesviti, neni nutné
dobijet. Nenabijejte baterie ani ovlada¢ bez dozoru.

Predletové pozadavky na prostredi

K letu si vyberte oteviené vnitini nebo venkovni prostfedi bez destivych, snéhovych srazek
a bez silného vétru. Pfi letu se drzte dal od lidi, stroma, elektrickych dratd, vysokych budov, letist
a vézi pro pfenos signalu.

Priprava k letu

1. Propojeni frekvence
Polozte dron na vodorovny povrch a zapnéte napajeni, poté zapnéte napajeni dalkového
ovladani, v tuto chvili kontrolky na dronu rychle blikaji, kontrolky na dalkovém ovladani blikaji
také. Zvednéte levou ovladaci packu na dalkovém ovladaci a poté ji zatadhnéte dold, v tomto
okamZziku pfedni a zadni svétla dronu za¢nou pomalu stfidavé blikat, uspésSné propojeno.
(Po druhém propojeni frekvence po kalibraci, se z pomalého blikani stane trvalé sviceni
svétlometd, poté dron prejde do vyhledavani satelit(l)




2. Kalibrace gyroskopu
Umistéte dron do vodorovné polohy, stisknéte a podrzte tlacitko ,kalibrace gyroskopu® na
dalkovém ovladaci (obrazek 1) a stisknéte a podrzte ho po dobu 3 sekund, kontrolka dronu
pomalu blika a dalkovy ovladac vysle ,Di“ zvuk oznacujici, Ze kalibrace byla uspésna.

Obrazek 1

3. Geomagnetickeé kalibrace
ProtoZze geomagnetické pole mize byt snadno ruSeno jinym elektronickym zafizenim, coz
vede k ovlivnéni letu, proto je nutné dron poprvé zkalibrovat. Pro kalibraci magnetismu
postupujte podle nize uvedenych kroku. Stisknéte tlacitko dalkového ovladani (obrazek 2) na 3
sekundy, dalkové ovladani vyda zvuk ,Di“ a svétlo dronu se zméni z pomalého na rychlé
blikani, poté muzete dron zkalibrovat. Drzte dron v ruce a pomalu s nim otacejte ve sméru
hodinovych ruci¢ek v horizontalnim sméru (obrazek 3), kontrolka na dronu se zméni na pomalé
blikani a dalkovy ovladac¢ vysle zvuk ,Di“, coz znamena Ze horizontalni kalibrace je uspésna. V
tomto okamziku muaze byt provadéno otaceni ve vertikalnim sméru (obrazek 4).
Otacejte dronem, ktery je nosem doll pomalu ve sméru hodinovych ruci¢ek, ervena kontrolka
na zadni strané dronu pomalu blika, poté co se kontrolka dronu rozsviti a dalkovy ovladac
vysle zvuk ,Di“ znamena to, ze kalibrace byla uspésna.

—— = —e=e Pl
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Obrazek 2 Obrézek 3 Obréazek 4

4. Vyhledavani signali GPS:
Po uspésné kalibraci, zelena kontrolka pomalu blika a Cervena kontrolka na zadni strané trvale
sviti. Umistéte dron do vodorovné polohy asi na 30 sekund. Zelena kontrolka dronu se zméni z
pomalého blikani na nepretrzité sviceni a dalkovy ovladac vysle zvuk ,Di“ coz znamena, ze
hledani signalu GPS bylo uspésné. V tomto okamziku stisknéte a podrzte tlacitko pro
odemknuti na dalkovém ovladaci (obrazek 5), abyste mohli vzlétnout.

fﬁ----
Obrazek 5
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Zvlastni poznamka:

1. Po dokon¢eni kalibrace dronu, umistéte dron vodorovné na Siroké venkovni prostranstvi,
zelené svétlo na predni ¢asti dronu pomalu blika, pockejte asi 30 sekund, nez zelené svétlo
zacne trvale svitit a dalkové ovladani vyda zvuk ,Di“ vyhledani satelitl bylo uspésné.
Kalibraci provadéjte na venkovnim, otevieném misté.

Zemépisna délka a Sifka kazdého regionu se liSi. Kalibraci provadéjte, vzdy kdyz zménite
misto letu. Kalibrace slouzi pro pfesnost méfeni vySky barometru

Dalkovy oviadaé

Foto/ video:

w N

Kratkeé stisknuti — fotografovani
Dlouhé stisknuti — nahravani videa

Oviadani dronu

PFi posunuti levé packy (akceleratoru) nahoru,
dojde ke zrychleni otaCeni motoru a dron vzlétne.

PFi posunuti levé packy (akceleratoru) dolu,
dojde ke zpomaleni otaCeni motoru a dron
klesne.

PFi posunuti levé packy (kormidla) doleva/
doprava, pfedni €as dronu se otocCi doleva/
doprava.

& = B PFi posunuti pravé packy (smérovky) nahoru,
R 277y | dron poleti vpFed (dopfedu).

P . PFi posunuti pravé packy (smérovky) dolu, dron
N e W R em i :
W ; e poleti vzad (dozadu).

a;\A r~‘,§/;¢ Pfi posunuti pravé packy (smérovky) doprava,
N N dron poleti doprava.

s s

o ol o~ PFi posunuti pravé packy (smérovky) doleva,

WS
“7 \%\"’ dron poleti doleva.

Varovani:
Pokud je dron 30 cm od zemé&, bude na né&j pusobit vifivy proud vlastnich vrtuli, coz se nazyva
,reakce zemniho efektu“. Kdyz je vySka dronu nizsi, ucinek reakce pfizemniho efektu bude vyS$si.

N
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1. Odemknuti dronu
Dron umistéte na rovny povrch, odemknéte ho
pomoci tlaCitka na dalkovém ovladaci, abyste
mohli dron spustit. Stisknéte tlacitko
»odemknout® (obrazek 1). V tomto okamziku se
vrtule rozto€i stejnou rychlosti, coz naznacuje,
Ze odblokovani je uspésné. Po dokonc&eni
odblokovani mlzete s dronem létat.

Dalkové oviadani

2. Nastaveni rychlostniho stupné
Rychlost dronu je standartné nastavena na
pomaly prevod.
Rychlost dronu, Ize nastavit pomoci otoéného
voliCe (obrazek 2).
Otocenim voli€e rychlosti doprava, dalkovy
ovladaC dvakrat "pipne" a dojde k pfepnuti na
druhy rychlostni stupen.
Kdyz dalkovy ovladac tfikrat ,pipne“, dojde k pfepnuti na tfeti rychlostni stupen.
Pokud otocite voli¢em smérem doleva, dojde ke sniZzeni na druhy a prvni rychlostni stuperi.

3. Nastaveni uhlu kamery
Uhel kamery, Ize b&hem letu nastavit pomoci otoéného voli¢e na dalkovém ovladadi
(obrazek 3). Uhel kamery: Oto&eni doprava — zmenseni thlu
OtocCeni doleva — zvétSeni uhelu

4. Bezhlavy rezim
Umistéte dron pfimo pfed dalkovy ovladac tak,
aby nos dronu sméfoval dopfedu, po propojeni
frekvence, vzlétnéte vodorovné, béhem letu
stisknéte tlacitko bezhlavého reZzimu (obrazek
4) a dalkovy ovladac tfikrat ,pipne“, coz
znamena, Ze dron prejde do bezhlavého
rezimu.

V tomto okamziku, pfedni svétla dronu pomalu blikaji. Chcete-li ukoncit bezhlavy reZzim, znovu
stisknéte tlaCitko bezhlavého rezimu, dalkové ovladani ,pipne* a dojde k ukonéi bezhlavy
rezimu. Ujistéte se, Ze pilot od zaCatku letu sméfuje stejnym smérem, ve kterém dron vzlétl. V
tomto okamziku, bez ohledu na to, kterym smérem je dron oto€en, pilot posune pravou
ovladaci packu dozadu a dron poleti smérem k pilotovi.




5. Navrat na misto vzletu jednim tla€itkem
Pokud se dron nachazi ve vzduchu, stisknéte funkéni tlacitko na dalkovém ovladadi
(obrazek 5). Dron za¢ne automaticky stoupat nebo klesat do vySky 50 metr( a poté se zacne
rovné vracet na misto kde vzlétl.

, . , .H = i’
Jednim stisknutim se i i Y
dron zac¢ne vracet KONCOXY bod
_“/.\s "'
’,—’ \\\\ ,’I
/" \‘\ —"—‘
. ’I \.__—‘
CLILL L) ‘
Obrazek 5 Misto vzletu

Doporuceni:

Pokud LED kontrolka pfed letem nebo béhem letu pomalu blika, signalizuje, Ze dron ma
nedostatecny vykon. Kdyz je vykon dronu nedostateény nebo ztrati signal béhem letu, dron
automaticky prejde do rezimu navratu a poleti zpét podle plvodni trasy.

Aplikace

1. Nainstalujte mobilniho aplikaci
Naskenujte nize uvedeny QR kod a stahnéte si mobilni aplikaci na odpovidajici webové
strance.

RxDrone app RxDrone app
Android i0OS
2. Pripojte dron k WIFI
(1) Zapnéte napajeni dronu;
(2) Najdéte WIFI dronu v mobilnim telefonu
,Nastaveni — bezdratova sit*;
(3) Kliknéte na sit' (bez hesla) a telefon se pfipoji automaticky.
3. Doporucena konfigurace mobilniho telefonu
1) Operaéni systém iOS
Konfigurace Doporuéeno Optimalni (podpora 2K)
Model produktu IPhone 6 a vyS$Si IPhone 7 a vySSi
Verze systému iOS 8.0 a vyssi i0S 9.0 a vyssi




2) Operacni systém Android

Konfigurace Doporuéeno Optimalni (podpora 2K)
Model CPU Snapdragon 630 a vysSi Snapdragon 835 a vysSi
Samsung Exynos 7420 a vySsi Samsung Exynos 8895 a vysSi
MediaTek Helio X25 a vyssi MediaTek Helio X30 a vyssi
Kirin 950 a vyssi Kirin 970 a vyssi
Verze systému Android 5.0 a vySsi Android 8.0 a vySsi
Velikost paméti 3G a vysSi 6G a vysSi
VyuZiti procesoru 25% a méné 10% a méné

Tipy: Vase mobilni Wi-Fi musi podporovat IEEE 802.11a/b/g/n/AC, IE, 5G
pasmo WLAN.
Pripominka K dronu je povoleno pfipojit zaroven jen jedno mobilni zafizeni.
Poznamka
Pokud je dron v nasledujicim prostfedi, opticky tok spodni ¢ocky neni dostate¢né dobry, aby se
vznasel, coz ztézuje hladky let dronu a télo se bude tfast.

Hladky reflexni. Dvoubarevny

povrch

" pruhovany povrch

——

Provozni rozhrani aplikace

) Rezim VR
Baterie Otoceni objektivu

Let po trase/
trajektorovy let
Sledovani GPS/
Ovladani dlani
Kruhovy let

Pofizeni fotografie

Nahravani
Ovladat packy zapnuti/
vypnuti

Rychlost Navrat jednim tladitkem

Vzlétnout/ pfistat

Pfepnout na mapu
Odemknout

Ovladaci lista Poloha dronu

—
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Poloha dronu

) Rezim VR
Baterie Otoceni objektivu ..
Otocit kameru
Satelitni signal | Geomagnetické rugeni Kvalita
- Album
Wifi GPS Signal GPS

Zpét

FO X G i sane @@ ) 60 Gad N

Popis funkci
Wifi: Zobrazeni sily signalu v grafu;

Satelitni signaly: Predstavuje aktualni letovy rezim a pocet satelit(;
Scintilace znamena, ze aktualni rezim je optickym bodem toku
bez funkce navratu, sledovani a krouzeni.
Stalé svétlo indikuje aktualni rezim GPS.

Baterie: Stav baterie letadla.
(1) Stav 2-4 ¢arky, oznacuje normaini vykon, ktery maze v rezimu GPS
normalné ovladat funkce navratu letu a krouzeni.
(2) Stav 1 Carky (stav blikani), pfedstavuje nizké stav kapacity baterie a
dron provede funkci automatického oto¢eni kurzu. Ve stavu nizké
kapacity baterie nelze provadét nasledujici letoveé funkce, krouzeni a
nasmeérovani letu.

Signal GPS: Zobrazuje vysku, vzdalenost a odpovidajici délku a Sitku aktualniho
dronu od bodu navratu.

Otocny objektiv: Lze pfepinat mezi pfednim a dolnim objektivem.

Model VR: Klepnutim pfejdete do reZimu VR.

Otocit kameru: Kliknutim otocite kameru.

Kvalita: Klepnutim pfepnete mezi HD a SD kvalitou.

Album: Lze prohlizet fotografie a videa.

Porizovat fotografie: Klepnutim na tlacitko, pofidite fotografii
(pFedni objektiv nebo dolni objektiv).

50 nasobny zoom Nahravani: Klepnutim na tlagitko, pofidite videa

(pFedni objektiv nebo dolni objektiv).

Ovladaci packy zapnuto/vypnuto: Klepnutim, pfepnete na
ovladani mobilnim telefonem nebo pomoci dalkového
ovladace.

Rychlost: Zobrazuje aktualni rychlostni stupen
(rychly/pomaly).

Vzlet/pristani: Po odemknuti Ize jednim tlaCitkem vzlétnout
nebo pristat.

Pofizeni fotografie
Nahravani

Ovladaci packy
zapnout/vypnout
Rychlost

Vzlétnout/ Pfistat i L .
Odemknuti: Po dokondéeni kalibrace, umistéte dron na

Odemknout vodorovny povrch a stisknéte tlagitko pro odemknuti.

MV: Kliknutim vstoupite do rozhrani MV.
50nasobné zvétSeni: upravite zvétSeni objektivu.
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Let po trase/ trajektorovy let

]
|

—

2

Sledovani osoby -8 ’ ";; l
v

e —

Ovladani dlani =g

Navrat jednim tlacitkem

Let po trase: V rezimu GPS, bude dron |état podle

umisténi na mapé.

Trajektorovy let: V rezimu optického toku bude dron Iétat
podle vybrané polohy.

Sledovani osoby: Kliknéte na tlaCitko v rezimu optického
toku, dron bude pfi letu sledovat ozna¢enou osobu.
(Podrobnosti viz dalSi stranka)

Ovladani dlani: Kliknéte na tlacitko v rezimu optického toku,
dron bude nasledovat dlai nahoru a dold. (Podrobnosti viz
dal$i stranka)

Sledovani GPS: V rezimu GPS klepnéte na toto tlacitko a
dron bude nasledovat vas telefon.

Kruhovy let: V rezimu GPS bude nos dronu krouzit po sméru nebo proti sméru

hodinovych rucCiCek, pficemz aktualni poloha dronu bude uprostred.

Béhem procesu prostorového pohybu muizete regulovat polohu dronu

nahoru, dolu, dopfedu a dozadu a upravit je.

Navrat domu jednim tladitkem: V rezimu GPS, klepnutim dosahnete navratu domu jednim

tladitkem.

Dalsi pokyny

osobu.

Sledovani soby
(1) Na obrazovce se objevi modré obdélnikové pole pro cilovou

(2) Klepnutim prstem na obdélnik vyberte cilovou osobu.

(3) Jakmile je cilova osoba uzamcena, modry ramecek
zCervena. Ujistéte se, Ze cilova osoba v Cerveném ramecku je
uprostfed obrazovky.

(4) Sledovani vybrané osoby zaéne, pokud je dron pfiblizné 2 m od
cilové postavy. Pokud je cilova osoba ztracena, musite na ni
znovu Kliknout.

Nejlepsiho efektu dosahnete, pokud je osoba z 80% v ramecku.

Ovladani dlani

(1) Kliknéte na tlacitko ovladani dlani v rezimu GPS.

(2) Proti objektivu fotoaparatu zvednéte jednu ruku vodorovné vzharu;

(3) je-li dlan v aplikaci oramovana ¢ervenym &tvereCkem, jemné dlani pohnéte;
(4) V tomto okamziku bude dron sledovat dlar a Iétat nahoru a dolu;

Nejlepsiho efektu dosahnete, pokud dlar bude 1 m od dronu.




Ovladac pro otaceni a naklonu predni kamery

Po vzletu dronu, se na levé strané obrazovky objevi posuvna lista pfedni kamery.

V tomto okamziku, pokud posunete jezdce nahoru, pfedni ¢ocka dronu se posune nahoru
o urcity uhel; pokud posunete jezdec dold, predni ¢ocka dronu se bude pohybovat dol(

Dalkové ovladani

Pomoci levé packy, muze ovladat pohyb dronu nahoru, dolu,
otaCeni doleva a otaceni doprava. Pravou ovladaci packou
muzete ovladat pohyb dopfedu, dozadu, a muze také
pohybovat dronem smérem doleva a doprava.

Po kliknuti do levého horniho rohu obrazovky na ovladaci strance prejdéte do alba IEI

fotografii. Videa a fotografie mohou uzivatelé sdilet na socialnich platformach pomoci
v pravém hornim rohu.

Let pomoci gest

Tvafi v tvar objektivu fotoaparatu Ize aktivovat nasledujici gesta pro spusténi automatické kamery
nebo funkce fotoaparatu v dronu:

Fotografovani: gesto ukazujte 2 metry pred kamerou dronu, zvednéte levou ruku a
ukazte pomoci prstu tvar pismene V (viz obrazek), poté, co dron gesto uspésné
rozpozna, zacne odpocitavat dobu 3 sekund a poté vas vyfotografuje.

Nahravani videa (1): gesto pomoci prstl (viz obrazek) ukazujte 2 metry pfed kamerou
dronu, obéma rukama pfed oblicejem provedte gesto pro nahravani video. Pote, co
dron gesto Uspésné rozpozna, zacne nahravat. Video ukoncite stejnym zplsobem,
pokud je gesto znovu rozpoznano (€asovy rozdil mezi spusténim a ukon&enim
nahravanim by mél byt vétSi nez 3 sekundy).

Nahravani videa (2): gesto dlané (viz obrazek) ukazujte 2 metry pfed kamerou dronu,
zvednéte jednu ruku dlani naplocho se vztyEenymi prsty vzhru, poté, co dron gesto
uspésné rozpozna, video se spusti. Video ukoncite stejnym zpusobem, pokud je gesto
znovu rozpoznano (€asovy rozdil mezi spusténim a ukonéenim nahravanim by mél byt
vétSi nez 3 sekundy).

* Pfipomenuti pro zajisténi lepSiho rozpoznani gest pfed objektivem

1. Zaméfte objektiv Celné;

2. Prosim, létejte v co nejlepSim svételném prostiedi;

3. Provedte rozpoznavani gest ve vzdalenosti priblizné 2 m od objektivu

V nasledujicich pfipadech, bude dochazet ke Spatnému rozpoznavani:
1. Slabé svétlo nebo podsviceni
2. Signal Wifi je slaby nebo je ruseny.




-
ReSenim pl’ObléMIol

Problém PFiciny Reseni

1. NeUspésné pripojeni | 1. Presunte dron na prazdné
dronu k GPS misto, abyste mohli znovu

provest pfipojeni.

2. Nizky vykon dronu | 2. Nabijte baterii

Kontrolka dronu
béhem provozu
nereaguje a blika

Vrtule dronu se otaceji,

2 ' 1. Nabijte baterie
ale dron nemuiize 1. Slabé baterie j

2. Deformace vrtule 2. Vymente vrtuli

vzlétnout.

Dron havaroval Deformace vrtule Vymeérite vrtuli
Dron neni pfi letu 1. Deformace vrtule 1. Vyménte vrtuli
stabilni 2. Spatny motor 2. Vyménte motor

Vrtule A/B

Motor A/B Obvodova deska 3x Baterie
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USB nabijeci kabel Dalkové ovladani

Prohlaseni o shodé

Timto Lavatronic s.r.o. prohlasuje, ze typ radiového zarizeni AERIUM R96X 4K
Dual Camera GPS je v souladu se smérnici 2014/53/EU.

Konektivita: Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Kmitoctové pasmo: 5 GHz

Maximalni radiofrekvenéni vykon: <10dBm




i Aerium
RIGX 4K Dual Camera
GPS

14 év feletti felhasznalék szamara

Tilos dréonmodellt hasznalni a repul6tér oldalain 10 km-en beltl, valamint a kifutépalya mindkét
végétdl 20 km-en belul, valamint polgari Iégi Utvonalakon, hogy megfeleljenek a [égi kommunikacio
elektromagneses kdrnyezeti kdvetelményeinek. Az illetékes allami hatésagok altal megallapitott
repuléstilalmi zénakban dronmodell nem engedélyezett.

* Kérjik, hogy replés elétt figyelmesen olvassa el a kézikdnyvet, és &rizze meg késébbi hasznalatra

—
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Biztonsagi ovintézkedések

1. Kérjuk, meleg, tiszta és szélcsendes id6ben repuljon. Ne repuljén kedvezStlen idgjarasi korilmények
kozott. Valasszon beltéri vagy kultéri nyitott teriletet, és tartson biztonsagos tavolsagot az emberektdl,
haziallatoktodl, elektromos vezetékektdl és egyéb akadalyoktdl. GyézEdjon meg arrdél, hogy senki mas
nem hasznalja ugyanazt a frekvenciat.

2. Ne hagyja szem el6l a dront, ne érintse meg a forgé részeket, és tartson tavolsagot a forgd
propellert8l (beleértve a fogaskerekeket, rotorokat stb.).

3. Adrén hasznalata soran az akkumulator és a motor hét termel. Az égési sérulések elkerulése
érdekében ne érintse meg.

4. Ne nézzen kozvetlenul a LED-fénysugarba.

Tipp:
Javasoljuk, hogy a kezd6k gyakoroljak a repulést alacsony magassagban, nyilt tertleten.

Repiilés el6tti felkészités

=

Repulési kérnyezet

Belll:

. i , Szabadban:
Elényben részesitjlk a nagy teret, tavol az A napos és szélcsendes id6 elénydsebb.

akadalyoktdl, témegtél vagy haziallatoktdl

& Be

Tartsa a drént latétavolsagban, tavol az akadalyoktol, Ne repuljon szélsGséges kornyezetben,

faktol és emberektdl repulés kozben. példaul héségben, hidegben, erds szélben

. vagy heves es6ben.
Fontos jegyzet

+ Ez atermék nem jaték, a nem megfelel6 hasznalat karokat okozhat

+ Atermék hasznalata el6tt kdvesse az utasitasokat.

* Ne szerelje szét a terméket sajat maga. A gyarté nem vallal felel§sséget az esetleges karokért.
A piléta hibaja vagy a m(ikddési folyamat vezeték nélkuli interferencidja miatt kdnnyen

el6fordulhatnak balesetek és meghibasodasok, karok vagy személyi sérulések.
*  Kuléndsen a beltéri és kultéri repuléseknél tartsa tavol az akadalyokat
Ez a drdn beltéri és kultéri repulésre egyarant alkalmas




Wifi kamera

Propeller csere

4. Az A motorcsavart az A jelzésd motorra, a B Iégcsavart pedig a B jelzés(i motorra
kell felszerelni.

4. Repulés kdzben az A légcsavar az dramutaté jarasaval megegyez6, a B légcsavar
az éramutato jarasaval ellentétesiranyban forog.

Taviranyité funkciégombjai

Antenna

Mobiltelefon tarté

Egy gombos visszatérés Geometriai kalibralas

GPS kapcsolo ™

I Giroszkop kalibrélasa
Bal vezérl6kar

I Jobb vezérl6kar

—— Felold6 gomb

Tapfesziltség jelz6fény
GPS fej nélkuli mod jelz6fény

Kijelz8

Tolt6lampa

Jegyzet: Ha beltéri vagy kultéri nem talalja a miholdat, a drén elinditasahoz ki kell kapcsolnia a GPS-
t, nyomja meg és tartsa lenyomva a GPS gombot 3 masodpercig, a taviranyité "csipog" és a
taviranyito kijelz6jén a "GPS ON" felirat jelenik meg. " Ekkor nyomja meg a feloldé gombot, és a dron
propellerei elkezdenek forogni, és a dron készen all a felszallasra.




A taviranyitoé akkumulatora
maradt

Miholdak szama I

Yol (& |:‘_EE:|

GPS| @ @« MODE Maradt drén akkumulator
GPS kapcsolo ON [ % v 1
OFF | [RH 2
Repulési magassag HEGH -BB8 +| | 0 1868 » | Repulési tavolsag

(:: - ™ e T 5t b | — = Y @ D CI ] @"J
@ sren ® ® @@
Beéllitdsok Beallitasok

sebesség ! kamera

Foté/vide6 o @ Fejetlen méd

1.1

Mobiltelefon tarté/taviranyité fogantyu:
o E—1 e

Jegyzet:
[| Amobiltelefon vezérlését
l4sd alabb.

I

@ L . ™ B

W ohs sy
—_— oy SR 11660

/7 N

1.4bra 2. abra 3. dbra

Hajtsa ki a taviranyit6 kozepén talalhatd tartot (1. dbra), ahhoz, hogy a mobiltelefont a tartéba
helyezze, felfelé kell csusztatnia. (2. abra).

Taviranyité fogantyuja: Huzza meg a taviranyito alsé fogantyujat, és forditsa el
(3. abra)

Toltés

Ujratélthetd o
— - elzé 1amp4d
kikoto @ |wo1tés




Dugja be a toltékabel csatlakozéjat a taviranyitd toltécsatlakozéjaba, majd csatlakoztassa az
USB-t6It6 csatlakozéjat a szamitégép vagy mobiltelefon toltéhoz a tdltéshez. Toltés kdzben a
toltést jelzd lampa kigyullad, teljes toltés utan pedig kialszik. (a toltési idd kb 60 perc)
Jegyzet:

Ha a toltés jelz6fénye nem valtozik toltés kdzben, az azt jelenti, hogy az akkumulator

teljesen fel van toltve, és nem kell Ujratélteni.

Utmutaté a dron akkumulatoranak toltéséhez

Vegye ki az akkumulatort a drénbél: Nyomja meg az akkumulator mindkét oldalat az 1. abran

lathaté modon, hdzza vissza, és felfelé vegye ki az akkumulatort.
Akkumulator téltés: Csatlakoztassa az USB-t az

akkumulatorhoz, majd az USB-tolt6hoz. Csatlakoztassa a
szamitégéphez vagy mobiltelefon-t6lt6hoz a téltéshez. Az
akkumulator jelz6fénye toltés kdzben vilagit, a piros
jelzéfény pedig kialszik, ha teljesen fel van toltve. (a toltési
id6 kb 90 perc)

Jegyzet: Ha az akkumulator be van dugva a télt6be, és az akkumulator jelzé6fénye nem vilagit, akkor

nem szukséges Ujratdlteni. Ne toltse fel az akkumulatorokat vagy a vezérl6t felugyelet nélkul.

Repilés el6tti kornyezetvédelmi kovetelmények

Valasszon nyitott beltéri vagy kiltéri kdrnyezetet esétél, hétdl és erds szélt6l mentes repulléshez. Repllés
kozben tartézkodjon tavol emberektdl, faktol, elektromos vezetékektdl, magas épuletektdl, repllSterektdl és

jelz6tornyoktol.

Felkészulés a repulésre

1.Csatlakozasi frekvencia
Tedd vizszintes felUletre a dront és kapcsold be, majd kapcsold be a taviranyitét, ilyenkor

gyorsan villognak a drén [ampai, villognak a taviranyitén is. Vedd fel a taviranyité bal oldali
vezérl6karjat, majd huzd le, ekkor a drén els és hatsé lampaja lassan felvaltva villog,
sikeresen csatlakoztatva. (A kalibralas utani masodik frekvencialink utan a lassu villogasbél
a fényszordk folyamatos vilagitasa lesz, majd a dron mdholdkeresésbe megy)
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2. Giroszkop kalibralasa
Helyezze a dront vizszintes helyzetbe, nyomja meg és tartsa lenyomva a taviranyiton talalhaté
"giro kalibralas" gombot (1. kép), majd nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig, a dron
jelz6fénye lassan villog, és a taviranyité egy "Di" hang jelzi, hogy a kalibralas sikeres volt.

(M------

1.abra

3. Geomagneses kalibralas
Mivel a geomagneses teret kdnnyen megzavarhatjdk mas elektronikus berendezések, ami a
repulést befolyasolja, ezért el8szor kalibralni kell a dront. Kovesse az alabbi lépéseket a
magnesesség kalibralasahoz. Nyomja meg a taviranyité gombjat (2. kép) 3 masodpercig, a
taviranyit6 ,Di” hangot ad, és a drén fénye lassurdl gyorsan villogéra valt, majd kalibralhaté a
drén. Tartsa a dront a kezében, és lassan forgassa az 6ramutatd jarasaval megegyez§
iranyban vizszintes iranyba (3. dbra), a drén jelz6fénye lassan villogasra valt, és a taviranyito
.Di” hangot ad ki, ami azt jelenti, hogy a vizszintes kalibracié sikeres volt. . Ezen a ponton a
forgatas fuggdleges iranyban végezhet6 (4. dbra).
Lassan forgassa az orr-lefelé drént az 6ramutato jarasaval megegyez6 iranyba, a drén hatuljan
lévé piros [ampa lassan villog, miutan a drén jelz6fénye felgyullad és a taviranyitd "Di" hangot ad
ki, ez azt jelenti, hogy a kalibralas sikeres volt.

4'._" =0
y ” RN\ - o — ’A._'._.“ ——
;:O -y
< 47 0 &;,j IU'
2. abra 3. dbra 4. abra

4. GPS-jelek keresése:
A sikeres kalibralas utan a zold fény lassan villog, és a hatoldalon 1évd piros lampa
folyamatosan vilagit. Helyezze a drént vizszintes helyzetbe koralbeltul 30 masodpercre. A dréon
z6ld [ampaja lassan villogérdl folyamatos vilagitasra valt, a taviranyité pedig ,Di” hangot ad ki,
jelezve, hogy a GPS-jelkeresés sikeres volt. Ekkor a felszallashoz nyomja meg és tartsa
lenyomva a taviranyito feloldé gombjat (5. abra).




Kulénleges megjegyzés:

1. A drdn kalibralasanak befejezése utan helyezze a drént vizszintesen egy széles kultéri tertletre, a
drén elején |év6 z6ld lampa lassan villog, varjon kortlbelldl 30 masodpercet, a zold fény
folyamatosan vilagit, és a taviranyit6 ,Di” jelzést ad. " hangot, a miholdkeresés sikeres.

2. A kalibralast szabadtéri, nyitott helyen végezze.

3. Az egyes régiok hosszlsagi és szélességi foka eltérd. Kalibraljon minden alkalommal, amikor megvaltoztatja a
repullés helyét. A kalibralas a barométer magassagmérés pontossagat szolgalja

Taviranyito

Foto/video:

e = =,

=0y
Révid megnyomds - fénykép készitése E ,'i
Hosszan megnyomva - videod régzitése =5

\\

]l

"‘ Ha a bal kart (gazpedalt) felfelé mozgatja, a
’_ﬁif::ﬂj"—a-;y_f?}“j*— motor forgasa felgyorsul, és a drén felszall.
0 e Y Ha lefelé mozgatja a bal kart (gyorsitot), a

; motor forgasa lelassul, és a drén leesik.

Ha a bal botot (kormanykormanyt)
balra/ jobbra mozgatja, a drén elulsé
ideje balra/ jobbra fordul.

s —— ,"; 2 & | Ha a jobb oldali botot (iranyjelz8) felfelé
(e = LR _ ) . B i
=N [ 1 3 n |2 mozgatjuk, a drén elére (el6re) repul.
Hx . NP2 ‘*5_\ | A jobb oldali bot (kormanykormany) lefele
- i k9 b 2 . _ s .
mozgatasakor a dron hatrafelé (hatra) repul.
"» rﬂ‘/y& Ha a jobb botot (iranyjelzét) jobbra mozgatja,
i " ' mp (2 drén jobbra fog repulni.
R, AL 5 i Ha a jobb oldali botot (irdnyjelz6t) balra

mozgatja, a drén balra fog repulni.

Figyelem:
Ha a drén 30 cm-re van a talajtdl, akkor a sajat propellerei 6rvényarama hat ra, amit "féldhatas-
reakciénak" neveznek. Ha a dron magassaga alacsonyabb, a talajhatas reakcidja nagyobb lesz.

N
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Taviranyité

1. Adrodn feloldasa
Helyezze a drént sima felUletre, majd a
taviranyité gombjaval oldja fel a drén
elinditasahoz. nyomja meg a gombot
"feloldas" (1. abra). Ekkor a propeller azonos
sebességgel forog, jelezve, hogy a feloldas
sikeres volt. A feloldas befejezése utan
repulhet a drén.

2. Sebességbeallitas A dron sebessége
alapértelmezés szerint lassu atvitelre van
beallitva.

A dron sebessége a forgoétarcsa segitségével
allithat6 (2. abra).

Ha a sebességvalasztot jobbra forgatja, a
taviranyitd kétszer "sipol", és masodik
fokozatba kapcsol.

Ha a taviranyité haromszor "sipol", harmadik fokozatba kapcsol.

A valasztégomb balra forgatasaval visszakapcsol a masodik és az els6 sebességfokozatba.

3. A kamera sz6gének beallitasa
A kamera szdge repulés kdzben allithaté a taviranyitd forgatétarcsajaval (3. dbra).
Kamera sz6g: Forduljon jobbra - csékkentse a szoget
Forduljon balra - névelje a sz6get

4. Fej nélkuli méd
Helyezze a dront kdzvetlenul a taviranyito elé

ugy, hogy a drén orra elére nézzen, a
frekvencia csatlakoztatdsa utan vizszintesen

szalljon fel, repulés kozben nyomja meg a fej
4. abra nélkuli méd gombot (4. kép), és a taviranyité
harmat "csipog" alkalommal, ami azt jelenti,

hogy a drdén fej nélkuli Gzemmaodba 1ép.
Ebben a pillanatban lassan felvillannak a drén elsé [ampai. A fej nélkili madbél valé kilépéshez nyomja
meg ismét a fej nélkuli méd gombot, a taviranyité ,csipog”, és kilép a fej nélkali tzemmaodbdl. Gy§zEdjon
meg arrél, hogy a pil6ta ugyanabba az iranyba néz, mint ahogyan a drdén felszallt a repulés kezdetétdl.
Ezen a ponton, fuggetlentl attol, hogy a drén melyik iranyba néz, a piléta hatra mozgatja a jobb oldali
vezérlkart, és a dron a pildta felé repal.




5. Egy gombbal térjen vissza a felszallasi ponthoz
Ha a dron a leveg8ben van, nyomja meg a funkcidgombot a taviranyiton (5. dbra). A drén

automatikusan elkezd felemelkedni vagy sullyedni 50 méter magasra, majd egyenesen visszatér

arra a helyre, ahol felszallt.

Egy gombnyomas .
a drén visszatérni T >
kezd VEGE pont
®
—‘—”.\‘ "'
,,—’ \\\\ ,’I
’I’ ‘\\ _’_‘
. ’I \.__—‘
CLLLLLL) ‘
5. dbra Felszallas helye

Ajanlast:
Ha a LED lampa lassan villog reptlés el6tt vagy kdzben, az azt jelzi, hogy a drén nem rendelkezik
elegendd energiaval. Ha a dron teljesitménye nem elegendd, vagy repulés kdzben elvesziti a jelet, a

drén automatikusan visszatérési mddba Iép, és az eredeti Utvonalon visszarepul.

Alkalmazas

1. Telepitse a mobilalkalmazast
Olvassa be az alabbi QR-kdédot a mobilalkalmazas letdltéséhez a megfelel6 webhelyrél.

RxDrone alkalmazas

RxDrone alkalmazas E

Android iOS

2.Csatlakoztassa a dront a WIFI-hez

(1) Kapcsolja be a dront;
(2) Keresse meg a dron WIFI-jét a mobiltelefon

"Beallitasok - Vezeték nélkuli halézat" részben;
(3) Kattintson a haldzatra (nincs jelszd), és a telefon automatikusan csatlakozik.

3. Javasolt mobiltelefon konfiguracié

1) Operacios rendszer iOS

Konfiguracio Ajanlott Optimalis (2K tamogatas)
Termék modell iPhone 6 és Ujabb iPhone 7 és Ujabb
Rendszerverzié iOS 8.0 és ujabb i0S 9.0 és Ujabb
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2) Operacios rendszer Android

Konfiguracié Ajanlott

Optimalis (2K tamogatas)

CPU modell Snapdragon 630 és Ujabb
Samsung Exynos 7420 és ujabb

MediaTek Helio X25 és ujabb

Snapdragon 835 és Ujabb
Samsung Exynos 8895 és ujabb
MediaTek Helio X30 és ujabb

Kirin 970 és Ujabb
Android 8.0 és ujabb
6G és Ujabb

Kirin 950 és ujabb
Android 5.0 és ujabb
3G és Ujabb

Rendszerverzié

Memoria méret

CPU-hasznéalat

25% és kevesebb 10% és kevesebb

Tippek: A mobil Wi-Fi-nek tdmogatnia kell az IEEE 802.11a/b/g/n/AC, IE, 5G szabvanyt
WLAN sav.

Megjegyzés: Egyszerre csak egy mobileszkoz csatlakoztathaté a dronhoz.

Jegyzet

Ha a drén a kovetkezd kdrnyezetben van, akkor az alsé lencse optikai aramlasa nem elég

epulését és a test remegni fog.

. | ==
P &

jo a lebegéshez, ami megneheziti a drén zokkendmentes r

Két hang

Sima fényvisszaveré f K !
Feliilet | csikos felulet

——

Alkalmazaskezeld felllet

VR méd
Forgassa el a kamerat

Min8ség Album

Vissza

‘_@EI@\@JIH‘\

- - S " s - -
-ﬁ zoom M Egy személy kovetésel’ .-.@”@ l

Akkumulator Lencse forgasa

Mtiholdas jel Geomagneses
WiFi GPS interferencia

Utvonal jarat/

roppalyas repulés
GPS kovetés/
Tenyérvezérlés

Fényképezés

Felvétel Tenyérvezérlés |

Vezérl6karok be/ GPS nyomkévetés |

Leallitas @ i

Sebesség

Korkoros repulés
Egy gombos visszatérés

Felszallas/leszallas F
Kinyit —‘!Z } :, -
;, —

VezérlGsav

Valtas térképre

Drén helye

—
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Drén helye

VR méd

Akkumulator Lencse forgasa

Forgassa el a kamerat

Geomagneses interferencia Mindség
Album

Vissza

Mdholdas jel
WiFi GPS GPS jel

TONXNBD R i@ O LN
A funkciok leiras

Wifi: A jeler6sség megjelenitése grafikonon;
Miiholdas jelek: Az aktualis repulési médot és a miholdak szamat jeldli;
A szcintillacié azt jelenti, hogy az aktualis Gzemmdd egy optikai

aramlasi pont a visszatérés, a kovetés és a kordzés funkcioja nélkdl.
Folyamatos fény jelzi az aktualis GPS-mddot.
Akkumulator: Repuld8gép akkumulator allapota.

(1) 2-4 bar allapot, azt a normal teljesitményt jelzi, amely normal esetben képes vezérelni
a repulés visszatérési és korozési funkcidit GPS modban.

(2) 1 bar allapot (villogé allapot), az alacsony akkumulatorkapacitas allapotat jelzi, és a
drén végrehaijtja az automatikus palyaforgatas funkciot. Alacsony akkumulator
allapotban a kovetkezd repulési funkciok, korozés és replilés mutatdsa nem
hajthaté végre.

GPS jel: Megjeleniti az aktualis magassagat, tavolsagat és a megfelel§ hosszat és szélességét

a drénrdél a visszatérési ponttol.

Forgé lencse: Valthat az els6 és az also lencse kozott.

VR modell: Erintse meg a VR médba |épéshez.

Forgassa el a kamerat: Kattintson a kamera elforgatasahoz.
Minéség: Erintse meg a HD és SD mindség kdzétti valtashoz.
Album: A fényképek és videdk megtekinthetdk.

Fotokat késziteni:Kattintson a gombra fénykép készitéséhez
(elulsé lencse vagy alsé lencse).

50x zoom Felvétel:Erintse meg a gombot videdk
készitéséhez (eluls6 lencse vagy alsé lencse).
Vezérlékarok be/ki:Koppintson mobiltelefonra vagy

Fényképezés taviranyitéra valtashoz.

Felvétel
Sebesség: Megjeleniti az aktualis

Vezérl6karok . ,
A sebességfokozatot (gyors/lassu).
kapcsold be, kapcsold ki

Sebesség Felszallas/Leszallas: Feloldas utan egyetlen gombbal fel- vagy

leszallhat.
Felszallas / Leszallas

Kinyit: A kalibracié befejezése utan helyezze a dront
Kinyit vizszintes fellletre, és nyomja meg a feloldé gombot.

MV: Kattintson az MV interfész belépéséhez.
50x-es nagyitas: beallitod az objektiv nagyitasat.
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Utvonalrepiilés/ réppalyas repiilés

Repiilés az utvonalon:GPS mdédban a drén a térképen lévé helynek
megfeleléen repdl.

Egy személy

gy sz Repiilési palya:Optikai aramlasi mdédban a droén a kivalasztott
kdvetése

pozicidnak megfelel&en repul.
Tenyérvezérles Személykovetés:Optikai aramlas modban kattintson a gombra, a
drén repulés kézben kdveti a megjelolt személyt. (Részletekért 1asd a

GPS nyomkovetés kovetkezd oldalon)

Tenyérvezérlés:Kattintson a gombra optikai aramlads médban, a
drén koveti a tenyeret fel és le. (Részletekért 1asd a kdvetkez§
oldalon)

Korkoros
repulés

GPS nyomkévetés:GPS modban érintse meg ezt a gombot és
a dron kovetni fogja a telefonjat.

Egy gombos visszatérés

Korkoros repulés: GPS modban a drén orra az éramutaté jarasaval megegyez6 vagy

azzal ellentétes iranyban forog, k6zépen a drén aktualis pozicidjaval.

A térbeli mozgasi folyamat soran szabalyozhatja és beallithatja a

drén helyzetét fel, le, el6re és hatra.

Egyetlen gombbal térhet haza: GPS mddban érintse meg, hogy egyetlen gombbal
hazaérjen.

Tovabbi utasitasok

Rénszarvas kévetés
(1) A képerny6n megjelenik egy kék téglalap alaku doboz a célszemély

szamara.

(2) Erintse meg az ujjaval a téglalapot a célszemély kivalasztasahoz.

(3) Ha a célszemély zarolva van, a kék keret pirosra valt. Gy6z8djon meg
arrél, hogy a piros keretben szerepl8 célszemély a képernyd kdzepén
van.

(4) A kivalasztott személy kovetése akkor indul el, amikor a drén kortlbelal 2
méterre van a célszemélytél. Ha a célszemély elveszett, Ujra ra kell

kattintania.

A legjobb hatast akkor éri el, ha az illeté 80%-ban a keretben van.

Tenyérvezérlés
(1) Kattintson a tenyérvezérlés gombra GPS mddban.
(2) Emelje fel az egyik kezét vizszintesen a kamera lencséjéhez;

(3)Ha a tenyeret piros négyzet keretezi az alkalmazasban, dvatosan mozgassa a tenyerét;
(4) Ezen a ponton a drén koveti a tenyeret, és fel-le repul;

A legjobb hatds akkor érhetd el, ha a tenyér 1 m-re van a drontdl.
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Elilsé kamera pasztazod és dénthetd vezérld

A dron felszallasa utan a képernyd bal oldalan megjelenik az elSlapi kamera csuszkaja.

Ezen a ponton, ha felfelé mozgatja a csuszkat, a drén elulsé lencséje egy bizonyos szdggel felfelé
fog mozogni; ha lefelé mozgatja a csUszkat, a dron ellsé lencséje lefelé mozog

Taviranyité

A bal bot segitségével iranyithatja a dron mozgasat fel, le,
balra és jobbra. A jobb oldali vezérl6karral iranyithatjuk a
mozgast el6re, hatra, illetve a drént balra és jobbra is
mozgathatjuk.

A vezérl6oldalon a képernyd bal fels6 sarkara kattintva l1épjen az albumba IEI
fényképeket. A videdkat és fényképeket a felhasznalék megoszthatjak a k6zosségi

platformokon a jobb fels6 sarokban talalhaté ikon segitségével.

Repiilés gesztusokkal

A kamera lencséjével szemben a kdvetkez§ gesztusok aktivalhatok az automatikus kamera vagy drén
kamera funkcidinak aktivalasahoz:

Fényképezés: mutasd meg a mozdulatot 2 méterrel a dréon kamera el6tt, emeld fel a bal
kezed és mutass egy V alakot az ujjaddal (lasd a képet), miutan a drén sikeresen felismerte
a mozdulatot, 3 masodpercig visszaszamlal, majd egy kép rdlad.

Videéfelvétel (1): gesztus az ujjaival (Idsd a képet) mutasson 2 méterrel a dron kamera
elé, video rogzitéséhez tegyen egy mozdulatot két kézzel az arca elé. Miutan a dron
sikeresen felismerte a gesztust, elkezdi a rogzitést. Ugyanigy fejezze be a videdt, ha a
gesztus ismét felismerésre kertl (a rogzités megkezdése és befejezése kdzotti
idékulénbségnek 3 masodpercnél nagyobbnak kell lennie).

Videéfelvétel (2): mutasd meg a tenyérmozdulatot (Iasd a képet) 2 méterrel a dron kamera el6tt,
egyik kezed tenyerét emeld laposra, ujjaiddal felfelé, miutan a drén sikeresen felismerte a
mozdulatot, elindul a vided. Ugyanigy fejezze be a videdt, ha a gesztus ismét felismerésre kerl (a
rogzités megkezdése és befejezése kozotti id6kilonbségnek 3 masodpercnél nagyobbnak kell
lennie).

* Emlékeztet6k az objektiv eldtti gesztusok jobb felismeréséhez

1.Iranyitsa az objektivet fejjel;
2.Kérjuk, repuljon a lehetd legjobb megvilagitasi kornyezetben;
3. Végezze el a gesztusfelismerést az objektivtél korulbelll 2 m tavolsagra

A kovetkez§ esetekben gyenge a felismerés:
1. Gyenge fény vagy hattérvilagitas
2. A Wifi jel gyenge vagy megszakadt.
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A problémak megoldasaval

Probléma

Okoz

Megoldas

Drén fény
a mUvelet soran

nem reagal és villog

1. Nem sikertult csatlakozni
drén a GPS-hez

2. Adrén alacsony
teljesitménye

1. Helyezze a dront egy Ures

helyre az
Ujracsatlakozashoz.

2. Toltse fel az akkumulatort

A drén propellerei porognek,
de a drén nem tud
levesz

1. Alacsony akkumulator
2. Alégcsavar deformacidja

1. Toltse fel az akkumulatorokat
2. Cserélje ki a légcsavart

A drén lezuhant

A propeller deformacidja

Cserélje ki a légcsavart

A drén repulés kézben nem

stabil

1.A légcsavar deformacidja
2. Rossz motor

1.Cserélje ki a légcsavart
2. Cserélje ki a motort

Kiegésziték

Légcsavarok A/B

Motor A/B

Aramkori

3x Akkumulator
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USB toltékabel Taviranyito

Megfelel6ségi nyilatkozat

Ezennel a Lavatronic s.r.o. kijelenti, hogy a AERIUM R96X 4K Dual Camera GPS
tipusu radidberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek.

Csatlakoztathatésag: Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Frekvenciasav: 5 GHz

Maximalis radiéfrekvencias teljesitmény: <10 dBm
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i Aerium
RI6X 4K Dual Camera
GPS

Pentru utilizatorii peste 14 ani

Este interzisa utilizarea oricarui model de drona pe o raza de 10 km pe partile laterale ale aeroportului si pe o
raza de 20 km de la ambele capete ale pistei si pe rutele aeriene civile pentru a indeplini cerintele de mediu
electromagnetic pentru comunicatiile aeriene. Nici un model de drona nu este permis in zonele de excludere a
zborului stabilite de autoritatile competente ale statului.

*Va rugam sa cititi cu atentie manualul inainte de a zbura si sa-l pastrati pentru referinte ulterioare

—
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Masuri de siguranta

1. Va rugam sa zburati pe vreme caldd, senina si fara vant. Nu zburati in conditii meteorologice
nefavorabile. Alegeti o zona deschisa interioara sau exterioara si pastrati o distanta sigura fata de
oameni, animale de companie, linii electrice si alte obstacole. Asigurati-va ca nimeni altcineva nu
foloseste aceeasi frecventa.

2. Nu lasati drona ferita de vedere, va rugam sa nu atingeti partile rotative si sa pastrati o distanta fata
de elicea rotativa (Inclusiv angrenaje, rotoare etc.).

3. In timpul utiliz&rii dronei, bateria si motorul vor genera caldura. Nu-l atingeti pentru a
evita riscul de arsuri.

4. Nu priviti direct in fasciculul de lumina LED.

Bacsis:
Se recomanda ca incepatorilor sa practice zborul la altitudine joasa intr-o zona deschisa.

Pregatirea inainte de zbor

=

Mediul de zbor

P
N
Interior: in aer liber:
Se prefera un spatiu mare, departe de obstacole, Se prefera vremea insorita si fara vant.
aglomeratii sau animale de companie.
=

£

Pastrati drona in linia de vedere si departe de Nu zburati Tn medii extreme precum caldura,

obstacole, copaci si oameni in timpul zborului. frig, vant puternic sau ploi abundente.

Nota importanta

Acest produs nu este o jucdrie, utilizarea necorespunzatoare poate provoca daune
* Urmati instructiunile inainte de a utiliza acest produs.

Nu dezasamblati singur produsul. Producdtorul nu este responsabil pentru nicio daune.
Din cauza erorii pilotului sau a interferentei fara fir in procesul de operare, apar cu

usurinta accidente si defectiuni, daune sau vatamari personale.

Mai ales pentru zborurile in interior si in aer liber, stati departe de obstacole
* Aceasta drona este potrivita atat pentru zborul in interior, cat si pentru cel exterior
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Inlocuirea elicei

4. Elicea motorului A trebuie instalata pe motorul etichetat A, iar elicea B trebuie
instalata pe motorul etichetat B.

4.1n zbor, elicea A se roteste in sensul acelor de ceasornic, iar elicea B se roteste in sens invers
acelor de ceasornic.

Butoane pentru functia telecomenzii

Antena

Suport pentru telefon mobil

Retur cu un singur buton I " /,@ Calibrare geometrica
Comutator GPS e [ Calibrarea giroscopului
Stick de control stanga | {{{( : w8 iz || 8 ( G | Stick de control dreapta
GRS & o MODE
ON 1

— Buton de deblocare

A
00 — .
V‘A.L'__,_J Lumina de putere
— Indicator luminos al modului

OFF BB @M 2
€6~ -688 - 5 1688

Intrerupator

Afisa

fara cap GPS

Lumina de incarcare

Nota: Daca in interior sau in exterior nu gasiti satelitul, trebuie sa opriti GPS-ul pentru a porni
drona, apdsati si mentineti apasat butonul GPS timp de 3 secunde, telecomanda va ,bip” si ecranul
de afisare a telecomenzii va afisa ,GPS ON. " In acest moment, ap&sati butonul de deblocare si
elicele dronei vor incepe sa se roteasca, iar drona este gata de decolare.
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Bateria telecomenzii

Numarul de ] e A
sateliti Yl (o Il'_EI_|
Gll:LIS - ; kl':iOE Bateria ramasa a
m .
Comutator oN | # w‘ 1 dronei
GPS OFF 2
naltimea AEIGH -B88 | | IS 1BB8 » | Distanta de zbor
zborului
(:: - ™ e T 5t b | — = Y @ D CI ] @"J
O sreeo @ ® @@
Setari Setari
viteza :J’ aparat foto
. 1
Foto/video 13 Modul fars cap

P
Suport pentru telefon mobil/maner telecomanda:

o E—1 e
Nota: f

Vezi mai jos pentru
controlul telefonului mobil.

o~ i
OO

W ohs sy
—_— Vs S0 11660

7 N

Figura 3

Figura 1 Figura 2

Desfaceti suportul in mijlocul telecomenzii (Figura 1), pentru a pune telefonul mobil in suport,
trebuie sa-I glisati in sus. (Figura 2).

Manerul telecomenzii: Trageti manerul de jos al telecomenzii si rotiti-l (Figura 3)

Reincarcabil
port

Indicator
Y ... |luminos | g
incarcareq
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Introduceti mufa cablului de incarcare in portul de incdrcare al telecomenzii si apoi conectati mufa incarcator USB la
computer sau la Tncarcatorul telefonului mobil pentru incarcare. La incarcare, lumina de Tncarcare se va aprinde si
dupa incarcare completd, lumina se va stinge. (timpul de Incarcare este de aproximativ 60 de minute)

Nota:

Daca lumina de Tncarcare nu se schimba Tn timpul incarcarii, inseamna ca bateria este complet incarcata si nu

trebuie refncarcata.

Instructiuni pentru incarcarea bateriei dronei

Figura 1, trageti inapoi si scoateti bateria in sus.

Incarcare baterie: Conectati USB-ul la baterie si
apoi conectati-l la incarcatorul USB. Conectati-va la
un computer sau la un incarcator de telefon mobil
pentru a incdrca. Indicatorul bateriei se aprinde in
timpul incdrcarii, iar indicatorul rosu se stinge

cand este complet incarcat. (timpul de incarcare

este de aproximativ 90 de minute)

Nota: Daca bateria este conectata la incarcator si ledul bateriei este stins, nu este necesara
reincarcarea. Nu incarcati bateriile sau controlerul fara supraveghere.

Cerinte de mediu Thainte de zbor

Alegeti un mediu deschis, interior sau exterior, fara ploaie, zapada si vant puternic pentru a zbura.
Stai departe de oameni, copaci, fire electrice, cladiri inalte, aeroporturi si turnuri de semnalizare
atunci cand zbori.

Pregatirea pentru zbor

1. Frecventa legaturii
Pune drona pe o suprafata orizontala si porneste puterea, apoi porneste telecomanda, in acest
moment luminile de pe drona clipesc rapid, luminile de pe telecomanda clipesc si ele. Ridicati stick-
ul de control din stanga de pe telecomanda si apoi trageti-l in jos, in acest moment luminile din fata
si din spate ale dronei vor clipi lent alternativ, conectate cu succes. (Dupa a doua legatura de
frecventa dupa calibrare, clipirea lenta va deveni aprinderea constanta a farurilor, apoi drona va
intra in cautarea prin satelit)
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2. Calibrarea giroscopului
Asezati drona Intr-o pozitie orizontala, apasati si mentineti apasat butonul ,calibrare giroscop” de pe

telecomanda (imaginea 1) si apasati si mentineti apasat timp de 3 secunde, indicatorul luminos al

dronei va clipi incet, iar telecomanda va emite un Sunet ,Di” pentru a indica faptul ca calibrarea a avut

succes.

(M------

Figura 1

3. Calibrare geomagnetica
Deoarece campul geomagnetic poate fi usor deranjat de alte echipamente electronice, ceea ce duce la
afectarea zborului, este necesara calibrarea dronei pentru prima data. Urmati pasii de mai jos pentru a
calibra magnetismul. Apasati butonul telecomenzii (imaginea 2) timp de 3 secunde, telecomanda va
emite un sunet ,Di” si lumina dronei se va schimba de la intermitent lent la rapid, apoi puteti calibra
drona. Tineti drona in mana si rotiti-o incet in sensul acelor de ceasornic in directia orizontala (Figura
3), indicatorul luminos de pe drona se va schimba in clipeste lent si telecomanda va emite un sunet
,Di”, ceea ce Inseamn3 c§ calibrarea orizontal3 este reusitd. . in acest moment, rotatia poate fi
efectuata n directia verticala (Figura 4).
Rotiti drona cu nasul in jos incet in sensul acelor de ceasornic, lumina rosie de pe spatele
dronei clipeste incet, dupa ce lumina dronei se aprinde si telecomanda emite un sunet ,Di",
inseamna ca calibrarea este reusita.

\%u

Figura 2 Figura 3 Figura 4
4. Cautarea semnalelor GPS:
Dupa calibrarea cu succes, lumina verde va clipi lent, iar lumina rosie de pe spate va ramane constanta.
Asezati drona Tntr-o pozitie orizontala timp de aproximativ 30 de secunde. Lumina verde a dronei se va
schimba de la intermitent lent la iluminare continug, iar telecomanda va emite un sunet ,Di”, indicand ca
cdutarea semnalului GPS a avut succes. In acest moment, apasati si mentineti apasat butonul de deblocare
de pe telecomanda (Figura 5) pentru a decola.




Nota speciala:
1. Dupa ce calibrarea dronei este finalizata, asezati drona orizontal intr-o zona larga exterioara, lumina
verde de pe partea din fata a dronei clipeste incet, asteptati aproximativ 30 de secunde, lumina verde

"on

va fi constanta si telecomanda va face un ,,Di". " sunet, cautarea prin satelit are succes.
2. Efectuati calibrarea intr-un loc deschis, in aer liber.
3. Longitudinea si latitudinea fiecarei regiuni sunt diferite. Calibrati de fiecare data cand va schimbati locatia

zborului. Calibrarea serveste la precizia masurarii inaltimii barometrului

Telecomanda

Foto/video:

Apasare scurta - fotografiati
Apasare lunga - inregistrare video

Controlul dronei

Cand mutati stick-ul din stanga (acceleratorul) in sus,
rotatia motorului se va accelera si drona va decola.

Cand deplasati stick-ul din stanga (acceleratorul)
in jos, rotatia motorului va incetini si drona va

cadea.

Cand miscati stick-ul stang (carma) la

stanga/dreapta, timpul frontal al dronei se va

intoarce la stanga/ dreapta.

Cand stick-ul drept (directional) este miscat in sus,

\\‘\c ;’—\ KRN
\\ii_l * '__E')’ EAS drona va zbura inainte (inainte).
# Ny ” Pl L ; Cand deplasati stick-ul drept (carma) in jos, drona va
— - - W oy zbura Tnapoi (in spate).
,,\ = cand deplasati stick-ul din dreapta (semnalizator)
SRRy N

l' ' » spre dreapta, drona va zbura spre dreapta.

‘/;?5 \\%\Q Cand deplasati stick-ul din dreapta (semnalizator)

la stanga, drona va zbura spre stanga.

Avertizare:
Daca drona se afla la 30 cm de sol, aceasta va fi afectata de curentul turbionar al propriilor elice, care se numeste

Jreactie cu efect de sol”. Cand inaltimea dronei este mai mica, efectul reactiei cu efectul de sol va fi mai mare.

N
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Telecomanda

1. Deblocarea dronei
Asezati drona pe o suprafata plana, deblocati-
o folosind butonul de pe telecomanda pentru
a lansa drona. apasa butonul
.deblocati” (Figura 1). In acest moment, elicea se
fnvarte cu aceeasi viteza, indicand ca deblocarea
a avut succes. Dupa ce deblocarea este
completa, puteti pilota drona.

2. Setarea vitezei Viteza dronei este setata la
transmisie lenta in mod implicit.

Viteza dronei poate fi reglata folosind butonul
rotativ (Figura 2). _
Prin rotirea selectorului de viteza la dreapta, . Figura 2 ﬂ
telecomanda va ,bip” de doua ori si va trece

in treapta a doua.

Cand telecomanda emite un semnal sonor de trei ori, se va schimba in treapta a treia.
Rotirea selectorului la stdnga va reduce treapta de viteza la a doua si prima treapta.

3.Setarea unghiului camerei
Unghiul camerei poate fi reglat in timpul zborului folosind selectorul rotativ de pe

telecomanda (Figura 3). Unghiul camerei: Rotiti la dreapta - reduceti unghiul
Rotiti la stanga - mariti unghiul

4. Modul fara cap
Asezati drona direct in fata telecomenzii cu
nasul dronei indreptat Tnainte, dupa conectarea
frecventei, decolare orizontal, apasati butonul
mod fara cap (imaginea 4) in timpul zborului, iar
telecomanda va ,bip” trei ori, ceea ce inseamna
ca drona va intra in modul fara cap.

In acest moment, luminile frontale ale dronei clipesc incet. Pentru a iesi din modul fir3 cap, apasati
din nou butonul pentru modul fara cap, telecomanda va ,bip” si va iesi din modul fara cap. Asigurati-
va cd pilotul se afl in aceeasi directie in care a decolat drona de la inceputul zborului. In acest
moment, indiferent de directia In care se indreapta drona, pilotul muta stick-ul de control din dreapta
inapoi si drona zboara spre pilot.




5. Reveniti la punctul de decolare cu un singur buton
Daca drona este In aer, apasati butonul de functie de pe telecomanda (Figura 5). Drona va incepe
automat sa se ridice sau sa coboare la o inaltime de 50 de metri si apoi se va intoarce direct la locul
de unde a decolat.

O singura apasare e e N —
N o 0 __\'ﬁj = i
drona incepe sa se l \
intoarca Punctul de sfarsit
hd
“”.\\ s
—”— \\ ,l
»” r
/" \‘ _—“
CLLLLLL) J " L
Figura 5 Locul decolare

Recomandare:

Daca LED-ul clipeste lent Thainte sau in timpul zborului, aceasta indica faptul ca drona are o putere
insuficientd. Cand puterea dronei este insuficienta sau pierde semnalul in timpul zborului, drona va
intra automat in modul de intoarcere si va zbura Thapoi conform rutei initiale.

1. Instalati aplicatia mobila

Scanati codul QR de mai jos pentru a descdrca aplicatia mobila de pe site-ul web
corespunzator.

Aplicatia RxDrone Aplicatia RxDrone

Android ioS
2. Conectati drona la WIFI
(1) Porniti puterea dronei;
(2) Gasiti WIFI-ul dronei in telefonul mobil
.Setari - Retea fara fir”;
(3)Faceti clic pe retea (fara parola) si telefonul se va conecta automat.
3. Configuratie recomandata pentru telefonul mobil
1) Sistem de operare iOS
Configurare Recomandat Optimal (suport 2K)
Modelul produsului iPhone 6 si versiuni ulterioare iPhone 7 si versiuni ulterioare
Versiunea de sistem| iOS 8.0 si versiuni ulterioare iOS 9.0 si versiuni ulterioare
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2) Sistem de operareAndroid

Configurare Recomandat Optimal (suport 2K)
MOdEl CPU Snapdragon 630 si o versiune superioara Snapdragon 835 si o versiune superioara
Samsung Exynos 7420 si o versiune superioara Samsung Exynos 8895 si o versiune superioara
MediaTek Helio X25 si mai sus MediaTek Helio X30 si mai sus
Kirin 950 si mai sus Kirin 970 si mai sus

Versiunea de sistem Android 5.0 si versiuni ulterioare Android 8.0 si versiuni ulterioare
Capacitate de memorie 3G si mai sus 6G si mai sus
Utilizarea procesorului 25% si mai putin 10% si mai putin

Sfaturi: Wi-Fi-ul dvs. mobil trebuie sa accepte IEEE 802.11a/b/g/n/AC, IE, 5G
Banda WLAN.

Observatie Numai un singur dispozitiv mobil poate fi conectat la drona la un moment dat.
Nota

Daca drona se afla in urmatorul mediu, fluxul optic al lentilei inferioare nu este suficient de
bun pentru a pluti, ceea ce face dificil ca drona sa zboare lin si corpul se va tremura.

‘. IR
Reflectorizant neted [f | Doua tone SUPrafata
Suprafata I in dungi

—

Interfata de operare a aplicatiei

Baterie Rotirea lentilei

Semnal satelit Interferenta geomagnetica

GPS WiFi Semnal GPS

.,))

—
Facand o fotografie _..'ﬁ

=

inregistrare —-m 3

Parghiile de control pornite/ ‘-_._—‘.rﬂ.ﬁ’-
inchide :} - e £

ViteZé —R
w

Zbor ruta/
zbor de traiectorie
Urmarire GPS/

Controlul  palmei

- Urmarirea unei persoane |

Zbor circular

Retur cu un singur buton

Comutati la harta

Bara de control Locatia dronei

—
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Locatia dronei

. Modul VR
Baterie Rotirea lentilei .
Rotiti camera
Semnal satelit Interferentd geomagneticd Calitate
- Album
GPS WiFi Semnal GPS » .
Inapoi

Descrierea functiilor

Wifi: Afisarea puterii semnalului Intr-un grafic;

Semnale prin satelit: Reprezinta modul curent de zbor si numarul de sateliti;
Scintilatia inseamna ca modul curent este un punct de curgere optic
fara functia de intoarcere, urmarire si rotire.
Lumina continua indica modul GPS actual.

Baterie: Starea bateriei aeronavei.

(1) Starea de 2-4 bare, indica puterea normala care poate controla in mod normal functiile
de intoarcere a zborului si de rotatie Tn modul GPS.

(2) Stare de 1 bara (starea intermitent), reprezinta starea de capacitate scazuta a
bateriei si drona va efectua functia de rotatie automata a cursului. in starea
bateriei descarcate, urmatoarele functii de zbor, incercuirea si indreptarea
zborului nu pot fi efectuate.

Semnal GPS: Afiseaza Tnaltimea, distanta si lungimea si latimea corespunzatoare celei curente
a dronei din punctul de intoarcere.

Lentila rotativa:Poate fi comutat intre lentila frontala si cea inferioara.
Model VR: Atingeti pentru a intra Tn modul VR.

Rotiti camera: Faceti clic pentru a roti camera.

Calitate: Atingeti pentru a comuta intre calitatea HD si SD.

Album: Pot fi vizionate fotografii si videoclipuri.

A face poze: Faceti clic pe butonul pentru a face o fotografie
(lentila frontala sau lentila inferioara).

zoom 50x Inregistrare: Atingeti butonul pentru a face videoclipuri
(lentila frontala sau lentila inferioara).

Parghii de control pornit/oprit: Atingeti pentru a comuta la
telefonul mobil sau telecomanda.

Facand o fotografie

inregistrare
Viteza: Afiseaza treapta de viteza curenta (rapid/lent).
Parghii de control

porniti opriti Decolare/Aterizare: Odata deblocat, puteti decola sau ateriza cu

Viteza un singur buton.

Decolare / Aterizare Deblocare: Dupa ce calibrarea este finalizata, asezati drona

pe o suprafata plana si apasati butonul de deblocare.
MV: Faceti clic pentru a intra in interfata MV.

Deblocati

Marire 50x: reglati marirea lentilei.




Zbor ruta/ zbor traiectorie
Zbor de-a lungul rutei:In modul GPS, drona va zbura conform
locatiei de pe harta.

Urmarirea unei
persoane

Zbor cu traiectorie:In modul flux optic, drona va zbura in functie
de pozitia selectata.

Controlul palmei Urmarirea persoanei:Faceti clic pe butonul in modul flux optic,
drona va urmari persoana marcata in timp ce zboara. (Vezi pagina

Urmarire GPS urmatoare pentru detalii)

. Controlul palmei:Faceti clic pe butonul in modul flux optic, drona
Zbor circular — S | va urmari palma in sus siin jos. (Vezi pagina urmatoare pentru

'- detalii)

Urmarire GPS:In modul GPS, atingeti acest buton si

drona va va urmari telefonul.
Retur cu un singur buton

Zbor circular: In modul GPS, nasul dronei se va roti in sensul acelor de ceasornic sau in

sens invers acelor de ceasornic, cu pozitia curenta a dronei Tn mijloc.

In timpul procesului de miscare spatial3, puteti regla si regla pozitia

dronei in sus, in jos, inainte si inapoi.

intoarce-te acasa cu un singur buton: in modul GPS, atingeti pentru a ajunge acasa cu un
singur buton.

Instructiuni aditionale

Urmarirea renilor

(1) Pe ecran va aparea o caseta dreptunghiulara albastra pentru persoana
tinta.

(2) Atingeti dreptunghiul cu degetul pentru a selecta persoana tinta.

(3) Odata ce persoana tinta este blocata, cadrul albastru va deveni
rosu. Asigurati-va ca persoana tinta din cadrul rosu este in centrul
ecranului.

(4) Urmarirea persoanei selectate va incepe atunci cand drona se afla la aproximativ2 m
distanta de personajul tinta. Daca persoana tinta este pierduta, trebuie sa faceti clic

din nou pe ea.

Veti obtine cel mai bun efect daca persoana este 80% in cadru.

Controlul palmei

(1) Faceti clic pe butonul de control al palmei in modul GPS.
(2) Ridicati o mana orizontal spre obiectivul camerei;

(3)daca palma este incadrata de un patrat rosu in aplicatie, miscati usor palma;
(4) In acest moment, drona va urma palma si va zbura in sus si in jos;

Cel mai bun efect se obtine daca palma se afla la 1 m de drona.
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Controler de pan si inclinare a camerei frontale

Dupa ce drona decoleaza, glisorul camerei frontale va apdrea in partea stdnga a ecranului.
In acest moment, dacd mutati glisorul in sus, lentila frontald a dronei se va deplasa i sus cu un
anumit unghi; daca deplasati cursorul in jos, lentila frontala a dronei se va deplasa in jos

Telecomanda

Folosind stick-ul din stanga, el poate controla miscarea dronei
in sus, in jos, la stanga si la dreapta. Cu stick-ul de control din
dreapta, puteti controla miscarea Tnainte, inapoi si, de
asemenea, puteti muta drona spre stanga si dreapta.

Accesati albumul facand clic in coltul din stanga sus al ecranului din pagina de control IEI

fotografii. Videoclipurile si fotografiile pot fi partajate de utilizatori pe platformele

sociale folosind in coltul din dreapta sus.
Zbor folosind gesturi

Cand va confruntati cu obiectivul camerei, urmatoarele gesturi pot fi activate pentru a
declansa functiile camerei automate sau a dronei:

Fotografie: arata gestul la 2 metri in fata camerei dronei, ridica mana stanga si

arata o forma de V cu degetul (vezi imaginea), dupa ce drona recunoaste cu succes
gestul, va incepe numaratoarea inversa timp de 3 secunde si apoi ia 0 poza cu tine.

Inregistrare video (1): gesticuleaza cu degetele (vezi poza) arata la 2 metri in fata
camerei dronei, fa un gest cu ambele maini in fata fetei pentru a inregistra video. Dupa
ce drona recunoaste cu succes gestul, incepe inregistrarea. incheiati videoclipul in
acelasi mod daca gestul este recunoscut din nou (diferenta de timp dintre inceperea si
sfarsitul inregistrarii ar trebui sa fie mai mare de 3 secunde).

anegistrare video (2): aratati gestul palmei (vezi poza) la 2 metri in fata camerei dronei,
ridicati o mana palma cu degetele in sus, dupa ce drona recunoaste cu succes gestul,
videoclipul va incepe. Incheiati videoclipul in acelasi mod daca gestul este recunoscut din nou
(diferenta de timp dintre inceperea si sfarsitul inregistrarii ar trebui sa fie mai mare de 3
secunde).

* Mementouri pentru a asigura o mai buna recunoastere a gesturilor in fata obiectivului

1.Indreptati obiectivul direct;
2.Va rugam sa zburati in cel mai bun mediu de iluminare posibil;
3.Efectuati recunoasterea gesturilor la o distanta de aproximativ 2 m de obiectiv

In urmatoarele cazuri, va aparea o recunoastere slaba:
1. Lumina slaba sau iluminare de fundal

2. Semnalul Wifi este slab sau intrerupt.

43



Prin rezolvarea problemelor

Problema Cauze Solutie
Lumina de drona in drons 1a GPS gol pentru a va reconecta.
timpul operatiei nu
5 e 2. Performanta scazuta a .
raspunde si clipeste dronei ' 2. Incarcati bateria
Elicele dronei se rotesc, 1. Tncarcati bateriile
1. i 3 3 . ti i
dar drona nu poate e e 2. Inlocuiti elicea
scoate 2. Deformarea elicei . !
Drona s-a prabusit Deformarea elicei Inlocuiti elicea
Drona nu este 1. Deformarea elicei 1. Inlocuiti elicea
stabil3 in zbor 2. Motor prost 2. Inlocuiti motorul

Elice A/B

Motorul A/B Placa de circuit 3x Baterie
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Cablu de incarcare USB Telecomanda

Declaratie de conformitate

Prin prezenta, Lavatronic s.r.o. declara ca echipamentul radio de tip AERIUM
R96X 4K Dual Camera GPS este conform cu Directiva 2014/53/EU.

Conectivitate: Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Banda de frecventa: 5 GHz

Putere maxima de radiofrecventa: <10 dBm
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i Aerium
RIGX 4K Dual Camera
GPS

Za korisnike starije od 14 godina

Zabranjeno je koristiti bilo koji model drona unutar 10 km sa strane zracne luke i unutar 20 km
od oba kraja piste i na civilnim zracnim rutama kako bi se zadovoljili zahtjevi elektromagnetskog
okruZenja za zracnu komunikaciju. Nijedan model bespilotnih letjelica nije dopuSten u zonama
zabrane leta koje su utvrdila nadlezna drzavna tijela.

* Prije leta pazljivo procitajte priru¢nik i saCuvajte ga za buducu upotrebu

—
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Sigurnosne mjere opreza

1. Molimo letite po toplom, vedrom vremenu bez vjetra. Nemojte letjeti u nepovoljnim
vremenskim uvjetima. Odaberite unutarnje ili vanjsko otvoreno podrucje i drzite se na
sigurnoj udaljenosti od ljudi, kué¢nih ljubimaca, dalekovoda i drugih prepreka. Provjerite da
nitko drugi ne koristi istu frekvenciju.

2.Ne ostavljajte dron izvan vidokruga, molimo vas da ne dodirujete rotirajuce dijelove i drZite
udaljenost od rotirajuceg propelera (ukljuCujuci zupcanike, rotore itd.).

3. Tijekom koriStenja drona, baterija i motor Ce stvarati toplinu. Ne dirajte ga kako biste izbjegli
rizik od opeklina.

4. Ne gledajte izravno u LED svjetlosni snop.

Savjet:
Preporuca se da pocetnici vjezbaju letenje na maloj visini na otvorenom prostoru.

Na otvorenom:

Priprema prije leta

=2
/|
Iznutra:

PoZeljan je veliki prostor, daleko od . Y . ,
o Preferira se sunc¢ano vrijeme bez vjetra.
prepreka, guzve ili ku¢nih ljubimaca

&[] () (&

Tijekom leta dron drzite u vidnom polju i Nemojte letjeti u ekstremnim uvjetima
podalje od prepreka, drveca i ljudi.

OkruzZenje leta

kao Sto su vrudina, hladnoda, jak vjetar ili

VaZna nota jaka kisa.
* Ovaj proizvod nije igracka, nepravilna uporaba moze uzrokovati Stetu
+ Slijedite upute prije uporabe ovog proizvoda.

Nemojte sami rastavljati proizvod. Proizvodac nije odgovoran za bilo kakvu Stetu.
* Zbog pogreske pilota ili beZi¢ne smetnje u procesu rada, lako dolazi do nesreca i kvarova,
oStecenja ili osobnih ozljeda.

* Osobito za unutarnje i vanjske letove, drzite se podalje od prepreka
* Ovajdron je prikladan za unutarnji i vanjski let
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Zamjena propelera

4. Propeler motora A mora biti instaliran na motoru s oznakom A, a propeler B mora biti

instaliran na motoru s oznakom B.
4. U letu se propeler A okrece u smjeru kazaljke na satu, a propeler B u suprotnom

smjeru.

Funkcijske tipke daljinskog upravljaca

Drzac za mobitel

Antena

Povratak jednim gumbom

| @ Geometrijska kalibracija

ﬁ e
GPS prekidaé —1 e —— Kalibracija Ziroskopa
Lijeva kontrolna palica | we w22l 8 ( © t1— Desna kontrolna palica
GPFS & daw WODE . v .
. o+ 8 Gumb za otklju€avanje
Sklopka — i oo 2 1
v . ——
o 668 =888 || o OL_» Svjetlo za napajanje
E—"
W Bezglavog nacina rada
Prikaz GPS kontrolna lampica

Svjetlo za punjenje

BiljeSka: Ako u zatvorenom ili vanjskom prostoru ne moZete pronaci satelit, trebate
iskljuciti GPS kako biste pokrenuli dron, pritisnite i drzite gumb GPS 3 sekunde, daljinski
upravljac ¢e se oglasiti zvu¢nim signalom, a zaslon daljinskog upravljaca ce prikazati "GPS
ON. " U ovom trenutku pritisnite gumb za otkljucavanje i propeleri drona ¢e se poceti
okretati i dron je spreman za polijetanje.
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Preostala baterija
[ daljinskog upravljaca

|
: 1% wawp|
Yull (2 [‘IE "L5| — Preostala baterija

GPS| @ o« MODE drona
GPS prekidac ON | 4 @ 1

OFF | RHO 2
Visina leta AEIGH -B88 1| | IS 1BB8 » ———

Broj satelita

Udaljenost leta

(:: - ™ e T 5t b | — = Y @ D CI ] @"J
@ speen @ ® @
Postavke Postavke

ubrzati :J’ fotoaparat
X - I
Fotografija/ a @ Nacin rada
video p— [ bez glave

Drzac za mobilni telefon/drSka daljinskog upravljaca:
o E—1 e

BiljeSka:
Pogledajte dolje za

upravljanje mobilnim
telefonom. ‘

@ L . ™ B

W ohs sy
—_— oy SR 11660

7 N

Slika 1 Slika 2 Slika 3

I

Otklopite drzac na sredini daljinskog upravljaca (slika 1), kako biste mobitel smjestili u drzac
potrebno ga je gurnuti prema gore. (Slika 2).
Rucka daljinskog upravljaca: Povucite donju ruc¢ku daljinskog upravljaca i okrenite je

(Slika 3)

Punjiva
luka

Svjetlosni
indikator
@ |punjenje
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Umetnite utikac kabela za punjenje u priklju¢ak za punjenje na daljinskom upravljacu, a zatim spojite USB
utikac punjaca na racunalo ili punja¢ mobilnog telefona radi punjenja. Tijekom punjenja, svjetlo za punjenje ¢e
svijetliti, a nakon potpunog punjenja, svjetlo ¢e se ugasiti. (vrijeme punjenja je oko 60 minuta)

BiljeSka:

Ako se lampica punjenja ne promijeni tijekom punjenja, to znaci da je baterija potpuno napunjena i ne
treba je ponovno puniti.

Upute za punjenje baterije drona

Izvadite bateriju iz drona: Gurnite obje strane baterije kao Sto je prikazano
na slici 1, povucite natrag i uklonite bateriju prema gore.

Punjenje baterije: Prikljucite USB u bateriju, a
zatim u USB punjac. Spojite na racunalo ili
punjac¢ mobilnog telefona za punjenje.
Indikator baterije svijetli tijekom punjenja, a
crveno indikatorsko svjetlo se gasi kada je
potpuno napunjen. (vrijeme punjenja je oko
90 minuta)

BiljeSka: Ako je baterija priklju¢ena na punjac i lampica baterije je iskljucena, nije
potrebno ponovno punjenje. Ne punite baterije ili upravlja¢ bez nadzora.

EkoloSki zahtjevi prije leta

Za let odaberite otvoreno unutarnje ili vanjsko okruZenje bez kiSe, snijega i jakog vjetra. DrZzite
se podalje od ljudi, drveca, elektri¢nih Zica, visokih zgrada, zracnih luka i signalnih tornjeva
tijekom leta.

Priprema za let

1. Frekvencija veze

Stavite dron na vodoravnu povrsinu i ukljucite napajanje, zatim ukljucite napajanje daljinskog
upravljaca, u ovom trenutku svjetla na dronu brzo trepcu, svjetla na daljinskom upravljacu
takoder trepcu. Podignite lijevu kontrolnu palicu na daljinskom upravljacu i zatim je povucite
prema dolje, u ovom trenutku ¢e prednje i straznje svjetlo drona polako naizmjenic¢no bljeskati,
uspjeSno spojeno. (Nakon druge frekvencijske veze nakon kalibracije, sporo treptanje postat e
stalno svijetljenje prednjih svjetala, a zatim ¢e dron prijei u satelitsku pretragu)

N
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2. Kalibracija Ziroskopa
Postavite dron u horizontalni poloZzaj, pritisnite i drzite tipku "gyro calibration" na daljinskom
upravljacu (slika 1) i drzite je pritisnutom 3 sekunde, indikatorska lampica drona ¢e polako
bljeskati, a daljinski upravlja¢ emitirati Zvuk "Di" koji oznacava da je kalibracija uspjesna.

(M------

Slika 1

3. Geomagnetska kalibracija
Buduci da se geomagnetsko polje moZe lako poremetiti drugom elektronickom opremom, Sto dovodi
do utjecaja na let, potrebno je prvi put kalibrirati dron. Slijedite korake u nastavku za kalibraciju
magnetizma. Pritisnite tipku daljinskog upravljaca (slika 2) 3 sekunde, daljinski upravljac ¢e proizvesti
zvuk "Di" i svjetlo drona ¢e se promijeniti iz sporog u brzo bljeskanje, a zatim moZete kalibrirati dron.
DrZite dron u ruci i polako ga okrecite u smjeru kazaljke na satu u vodoravnom smjeru (Slika 3),
indikatorsko svjetlo na dronu ¢e se promijeniti u sporo treptanje, a daljinski upravljac ¢e emitirati zvuk
"Di", Sto znaci da je horizontalna kalibracija uspjesSna . U ovom trenutku rotacija se moZze izvesti u
okomitom smijeru (slika 4).
Rotirajte dron s nosom prema dolje polako u smjeru kazaljke na satu, crveno svjetlo na
straznjoj strani drona polako treperi, nakon Sto se svjetlo drona upali i daljinski upravljac
emitira zvuk "Di", to znadi da je kalibracija uspjela.

Slika 2 Slika 3 Slika 4

4. TraZenje GPS signala:
Nakon uspjesne kalibracije, zeleno svjetlo ¢e polako treperiti, a crveno svjetlo na straznjoj strani
svijetlit ¢e stalno. Postavite dron u vodoravni poloZaj oko 30 sekundi. Zeleno svjetlo drona promijenit
Ce se iz sporog bljeskanja u neprekidno svijetljenje, a daljinski upravljac ¢e emitirati zvuk "Di", Sto znaci
da je traZenje GPS signala uspjesno. U ovom trenutku pritisnite i drzite gumb za otkljuavanje na

daljinskom upravljacu (Slika 5) za polijetanje.




Posebna napomena:

1. Nakon Sto je kalibracija drona dovrsena, postavite dron vodoravno na Siroko vanjsko podrucje, zeleno
svjetlo na prednjoj strani drona polako treperi, pricekajte oko 30 sekundi, zeleno svjetlo ¢e svijetliti
postojano i daljinski upravljac e napraviti "Di " zvuk, satelitska pretraga je uspjesna.

2. Provedite kalibraciju na otvorenom, otvorenom mjestu.

3. Zemljopisna duZzina i Sirina svake regije je drugacija. Kalibrirajte svaki put kada promijenite lokaciju
leta. Kalibracija sluZi za to€nost mjerenja visine barometra

Daljinski upravljac

Foto/video:

Kratki pritisak - snimanje fotografije
Dugi pritisak - snimanje videa

Kontrola drona

‘f Kada pomaknete lijevu palicu (akcelerator) prema gore,

= vrtnja motora ¢e se ubrzati i dron ée poletjeti.
. i T =
=g |.f;',--_-_._£,_ =] .. .
} o A Kada pomaknete lijevu palicu (akcelerator) prema
‘ dolje, rotacija motora ¢e se usporiti i dron ¢e

pasti.

Kada pomaknete lijevu palicu (kormilo) lijevo/
desno, prednje vrijeme drona ¢e se okrenuti

lijevo/desno.

&\ — ,/a Kada se desna palica (usmjeravajuca) pomakne

. prema gore, dron Ce letjeti naprijed (naprijed).

Prilikom pomicanja desne palice (kormila) prema

Y" ; fﬁ dolje, dron Ce letjeti unatrag (natrag).

ﬂp\ ;—g’/;ﬁ Kada desnu palicu (Zmigavac) pomaknete udesno,
2 Y o N ; Lo
Sy T dron Ce letjeti udesno.
e =
N~ 1 " Kada desnu palicu (Zmigavac) pomaknete ulijevo,
“? % dron Ce letjeti ulijevo.

Upozorenje:
Ako je dron 30 cm od tla, na njega Ce djelovati vrtloZna struja vlastitih propelera, Sto se naziva
"reakcija efekta tla". Kada je visina drona niza, ucinak reakcije na tlo bit ¢e vedi.

N
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Daljinski upravljac

1. Otkljucavanje drona
Postavite dron na ravnu povrsinu, otkljucajte

ga tipkom na daljinskom upravljacu kako

biste pokrenuli dron. pritisni gumb

"otkljucaj" (slika 1). U ovom trenutku, propeler se
vrti istom brzinom, 3to znadi da je otkljucavanje
uspjeSno. Nakon dovrSetka otklju¢avanja moZete
upravljati dronom.

2. Postavljanje zup€anika Brzina drona je prema
zadanim postavkama postavljena na spor

prijenos.

Brzina drona se moZe podeSavati pomocu okretnog
kotacica (slika 2).

Okretanjem selektora brzine udesno,

daljinski upravljac ¢e dva puta "zapistati" i
prebaciti u drugu brzinu.

Kada daljinski upravljac "zapisti" tri puta, prebacit ¢e se u trecu brzinu.
Okretanjem selektora ulijevo prebacit ¢ete u drugi i prvi stupanj prijenosa.

3. Postavljanje kuta kamere
Kut kamere se moZe podeSavati tijekom leta pomocu okretnog biraa na daljinskom

upravljacu (slika 3). Kut kamere:Okrenite se udesno - smanjite kut
Okrenite se ulijevo - povecajte kut

4. Nacin rada bez glave
Postavite dron direktno ispred daljinskog

upravlja¢a s nosom drona okrenutim prema
naprijed, nakon spajanja frekvencije, poletite

T | ' N ﬂ _ vodoravno, tijekom leta pritisnite tipku
- Slika 4 bezglavog nacina rada (slika 4), a daljinski
upravljac Ce triput "zapistati" puta, Sto znaci da
¢e dron udi u nacin bez glave.

U tom trenutku prednja svjetla drona polako bljeskaju. Za izlaz iz nac¢ina rada bez glave,
ponovno pritisnite gumb za nacin rada bez glave, daljinski upravljac ¢e se oglasiti zvu¢nim
signalom i izadi iz nacina rada bez glave. Provjerite je li pilot okrenut u istom smjeru u kojem je
dron poletio od pocetka leta. U ovom trenutku, bez obzira na to na koju je stranu dron okrenut,
pilot pomice desnu kontrolnu palicu unatrag i dron leti prema pilotu.




5.Povratak na mjesto uzlijetanja jednim gumbom
Ako je dron u zraku, pritisnite funkcijsku tipku na daljinskom upravljacu (slika 5). Dron ¢e se
automatski poceti dizati ili spustati do visine od 50 metara, a zatim se vratiti ravno na mjesto
odakle je poletio.

Jedan pritisak e e
dron se pocinje TR =
vracati KRAJNJA 'toEka
_‘—".\‘ "'
1” \‘\ —"—‘
y / \.‘——‘
CLLL L L ‘
Slika 5 Mjesto polijetanja

Preporuka:

Ako LED svjetlo sporo treperi prije ili tijekom leta, to znaci da dron nema dovoljno snage.
Kada je snaga drona nedovoljna ili izgubi signal tijekom leta, dron ¢e automatski uci u
nacin povratka i letjeti natrag prema izvornoj ruti.

Aplikacija

1. Instalirajte mobilnu aplikaciju
Skenirajte QR kod ispod kako biste preuzeli mobilnu aplikaciju na odgovarajucoj web

stranici.
[=]

1 Aplikacija RxDrone

Aplikacija RxDrone

Android iOS
2. Spojite dron na WIFI
(1)Ukljucite napajanje drona;
(2)Pronadite WIFI drona u mobilnom
telefonu "Postavke - beZicna mreza";
(3) Pritisnite mrezu (bez lozinke) i telefon ¢e se automatski povezati.
3. Preporucena konfiguracija mobilnog telefona
1) Operativni sustav iOS
Konfiguracija Preporuceno Optimalno (2K podrska)
Model proizvoda iPhone 6 i noviji iPhone 7 i noviji
Verzija sustava i0S 8.0 i noviji i0S 9.0 i noviji
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2) Operativni sustav Android

Konfiguracija Preporuceno

Optimalno (2K podrska)

CPU model Snapdragon 630 i noviji
Samsung Exynos 7420 i noviji
MediaTek Helio X25 i noviji

Kirin 950 i noviji

Snapdragon 835 i noviji
Samsung Exynos 8895 i noviji
MediaTek Helio X30 i noviji

Kirin 970 i noviji

Verzija sustava Android 5.0 i noviji

Android 8.0 i noviji

Veli¢ina memorije 3Givise

6G i viSe

KoriStenje CPU-a 25% i manje

10% i manje

Savjeti: Vas mobilni Wi-Fi mora podrzavati IEEE 802.11 a /
WLAN opseqg.

b/g/n/AC, IE 5G

Napomena Na dron je dopusteno istovremeno spajanje samo jednog mobilnog uredaja.

Biljeska

Ako je dron u sljede¢em okruZzenju, opticki protok donje lece nije dovoljno dobar za lebdenje,

Sto otezava glatko letenje dronai tijelo Ce se tresti.

o

-

Visoke zgrade

——

y . BEE .
Glatko reflektirajuée‘ U dvije nijanse

" prugasta povréina

povrsinski

Operativno sucelje aplikacije

VR nacin rada

Baterija Rotacija lece

Snimanije fotografije

Snimanje —-m ’
Kontrolne poluge ukljucene/
ugasiti

Ubrzati
Uzletjeti/sletjeti

Otkljucati

Lokacija drona

Kontrolna traka

Ruta leta/ putanja
leta

GPS pracenje/
Kontrola dlanom
Kruzni let

Povratak jednim
gumbom

Prebaci na kartu

—
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Lokacija drona

VR nacin rada

Baterija T ¢
Rotacija lece Zakrenite kameru
Satelitski signal Geomagnetske smetnje Kvaliteta
WiFi GPS GPS signal A'b“mNatrag

FO NG i sa @ < o) Gd N

Opis funkcija

WiFi: Prikaz jacine signala u grafu;

Satelitski signali: Predstavlja trenutni nacin leta i broj satelita;
Scintilacija znadi da je trenutni nacin opticka tocka protoka bez
funkcije vracanja, pracenja i kruzenija.
Stalno svjetlo oznacava trenutni GPS nacin rada.

Baterija: Status baterije zrakoplova.

(1) Status od 2-4 crtice, ozna€ava normalnu snagu koja
moZe normalno kontrolirati funkcije povratka i kruZzenja u GPS nacinu rada.

(2) Status 1 trake (treperedi status), predstavlja status niskog kapaciteta
baterije i dron e izvrSiti funkciju automatske rotacije kursa. U

stanju niske baterije, sljedece funkcije leta, kruzenje i
usmjeravanje leta ne mogu se izvesti.
GPS signal: Prikazuje visinu, udaljenost i odgovarajucu duljinu i Sirinu trenutnog
drona od tocke povratka.
Rotirajuca le¢a:MozZe se prebacivati izmedu prednje i donje lece.
VR model: Dodirnite za ulazak u VR mod.
Rotirajte kameru: Pritisnite za rotiranje kamere.
kvaliteta: Dodirnite za prebacivanje izmedu HD i SD kvalitete.
Album: Fotografije i video mogu se pogledati.
Fotografirati: Pritisnite gumb za snimanje fotografije
(prednja leca ili donja leca).
50x zumiranje Snimanje: Dodirnite gumb za snimanje
videozapisa (prednja leca ili donja leca).
Kontrolne poluge za ukljucivanje/isklju€ivanje: Dodirnite
za prebacivanje na mobilni telefon ili daljinski upravljac.

Snimanje fotografije

Snimanje Ubrzati:Prikazuje trenutni stupanj prijenosa

Kontrolne poluge (brzo/sporo).

ukljuciti iskljuciti

Ubrzati Polijetanje/slijetanje:Nakon otklju¢avanja moZete

poletjeti ili sletjeti jednim gumbom.
Uzletjeti / sletjeti oo . . . 3 )
Otkljucati: Nakon zavrSetka kalibracije, dron postavite
Otkljuéati e oo .

na ravnu povrsinu i pritisnite gumb za otkljucavanje.

MV: Pritisnite za ulazak u MV sucelje.

50x povecanje: podeSavate povecanje objektiva.
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Let po ruti/let po putanji

Let duz rute: U GPS modu, dron Ce letjeti prema
lokaciji na karti.

Trajektorija leta: U nacinu optickog protoka, dron ¢e
letjeti prema odabranoj poziciji.

Pracenje osoba: Pritisnite gumb u nacinu optickog
protoka, dron Ce pratiti oznacenu osobu dok leti.
(Pogledajte sljedecu stranicu za detalje)

Upravljanje dlanom: Pritisnite gumb u nacinu optickog
protoka, dron Ce pratiti dlan gore-dolje. (Pogledajte
sljedecu stranicu za detalje)

GPS praéenje: U GPS nacinu rada dodirnite ovaj gumb i
Povratak jednim gumbom dron e pratiti vas telefon.

KruZni let: U GPS modu, nos drona ¢e se okretati u smjeru kazaljke na satu ili
suprotno od njega, s trenutnim polozajem drona u sredini.

Tijekom procesa prostornog kretanja mozete regulirati i podeSavati

poloZaj drona gore, dolje, naprijed i nazad.

Povratak kuéi jednim gumbom: U GPS nacinu rada dodirnite da biste stigli
kudi jednim gumbom.

Dodatne upute

Praéenje sobova
(1) Na ekranu ¢e se pojaviti plavi pravokutni okvir za ciljnu

osobu.

(2) Dodirnite pravokutnik prstom kako biste odabrali ciljnu osobu.

(3) Nakon Sto je ciljna osoba zakljucana, plavi okvir ¢e postati
crven. Provjerite je li ciljana osoba u crvenom okviru u sredini
zaslona.

(4)Pracenje odabrane osobe zapocet ¢e kada je dron udaljen
otprilike 2 m od ciljnog lika. Ako je ciljna osoba izgubljena,

morate ponovno kliknuti na nju.
Najbolji uc¢inak postici cete ako je osoba 80% u kadru.

Kontrola dlanom
(1) Pritisnite gumb za upravljanje dlanom u GPS nacinu rada.
(2) Podignite jednu ruku vodoravno prema leci kamere;

(3) Ako je dlan uokviren crvenim kvadratom u aplikaciji, lagano pomaknite dlan;
(4) U ovom trenutku, dron e pratiti dlan i letjeti gore-dolje;

Najbolji ucinak postiZe se ako je dlan udaljen 1 m od drona.
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Kontroler pomicanja i nagiba prednje kamere
Nakon Sto dron poleti, kliza€ prednje kamere pojavit Ce se na lijevoj strani zaslona.
U ovom trenutku, ako pomaknete kliza¢ prema gore, prednja le¢a drona Ce se

pomaknuti prema gore za odredeni kut; ako pomaknete kliza¢ prema dolje,

prednja le¢a drona ¢e se pomaknuti prema dolje

Daljinski upravlja¢

Pomocu lijeve palice moze kontrolirati kretanje drona
gore, dolje, skretanje lijevo i desno. Desnom kontrolnom

palicom mozZete upravljati kretanjem naprijed, nazad, a
takoder mozete pomicati dron lijevo i desno.

Idite na album klikom na gorniji lijevi kut zaslona na kontrolnoj stranici IEI

fotografije. Korisnici mogu dijeliti videozapise i fotografije na druStvenim L/JY
platformama pomocu gornjeg desnog kuta.

Let pomocu gesti

Kada ste okrenuti prema le¢i kamere, sljedee se geste mogu aktivirati za aktiviranje
funkcija automatske kamere ili kamere drona:

Fotografija: pokaZite gestu 2 metra ispred kamere drona, podignite lijevu ruku i
pokazite prstom u obliku slova V (pogledaijte sliku), nakon Sto dron uspjesno
prepozna gestu, pocet e odbrojavati 3 sekunde i zatim uzeti tvoja fotografija.

Video snimanje (1): gestikulirajte prstima (vidi sliku) usmjerite 2 metra ispred
kamere drona, napravite gestu objema rukama ispred lica za snimanje videa.
Nakon Sto dron uspjeSno prepozna gestu, pocinje snimati. Zavrsite videozapis na
isti nacin ako se pokret ponovno prepozna (vremenska razlika izmedu pocetka i
zavrSetka snimanja trebala bi biti veca od 3 sekunde).

Video snimanje (2): pokazite gestu dlana (pogledajte sliku) 2 metra ispred
kamere drona, podignite dlan jedne ruke ravno s prstima prema gore, nakon sto
dron uspjesno prepozna gestu, video ¢e zapoceti. ZavrSite videozapis na isti nacin
ako se pokret ponovno prepozna (vremenska razlika izmedu pocetka i zavrSetka
snimanija trebala bi biti veca od 3 sekunde).

* Podsjetnici za bolje prepoznavanje pokreta ispred objektiva

1. Usmjerite lec¢u pravo u lice;
2. Molimo letite u najboljem mogucem osvjetljenju;

3.1zvrSite prepoznavanje gesta na udaljenosti od priblizno 2 m od objektiva

U sljededim slucajevima dodi ¢e do loSeg prepoznavanja:
1. Slabo svjetlo ili pozadinsko osvjetljenje
2. Wifi signal je slab ili isprekidan.
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RjeSavanjem problema

Problem

Uzroci

RijeSenje

Dron svjetlo
tijekom operacije ne
reagira i bljeska

1. Povezivanje nije uspjelo
dron na GPS

2. Niske performanse
drona

1. Premijestite dron na
prazno mjesto za
ponovno povezivanje.

2. Napunite bateriju

Propeleri drona se vrte,
ali dron ne moze
polijetanje

1. Slaba baterija

2. Deformacija propelera

1.Napunite baterije
2. Zamijenite propeler

Dron se srusSio

Deformacija propelera

Zamijenite propeler

Dron nije stabilan
u letu

1. Deformacija propelera
2. LoS motor

1.Zamijenite propeler
2.Zamijenite motor

Propeleri A/B

Motor A/B

Tiskana ploca

3x Baterija
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USB kabel za punjenje Daljinski upravljac

Izjava o sukladnosti

Ovim Lavatronic s.r.o. izjavljuje da je radio uredaj tipa AERIUM R96X 4K Dual
Camera GPS u skladu s Direktivom 2014/53/EU.

Povezivost: Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Frekvencijski pojas: 5 GHz

Maksimalna snaga radiofrekvencije: <10 dBm
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Aerium
RIGX 4K Dual
Camera GPS

Dla uzytkownikéw powyzej 14 lat

Zabrania sie uzywania jakiegokolwiek modelu drona w promieniu 10 km po bokach lotniska oraz w
odlegtosci 20 km od obu koncdw pasa startowego oraz na cywilnych szlakach lotniczych w celu
spetnienia wymagan dotyczgcych Srodowiska elektromagnetycznego dla tgcznosci lotniczej. Zabrania sie
uzywania jakichkolwiek modeli dronéw w strefach zakazu lotéw ustanowionych przez odpowiednie

agencje rzagdowe.

* Przed lotem przeczytaj uwaznie te instrukcje i zachowaj jg na przysztosc.

—

61



Srodki ostroznosci

1. Prosimy o loty w cieptej, bezwietrznej i bezwietrznej pogodzie. Nie lataj w niesprzyjajacych warunkach
pogodowych. Wybierz otwartg przestrzeh wewnatrz lub na zewnatrz i zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od ludzi,
zwierzat domowych, linii energetycznych i innych przeszkéd. Upewnij sie, ze nikt inny nie uzywa tej same;j
czestotliwosci.

2. Nie pozostawiaj drona bez nadzoru, nie dotykaj obracajgcych sie czesci i zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od
obracajacego sie Smigta (w tym kot zebatych, wirnikéw itp.).

3. Podczas uzytkowania drona akumulator i silnik bedg generowac ciepto. Aby unikng¢ ryzyka poparzenia,
nie nalezy go dotykac.

4. Nie patrz bezposrednio w wigzke Swiatta LED.

Wskazéwka:
Poczatkujgcym zaleca sie ¢wiczenie latania w matej klatce na otwartej przestrzeni.

Przygotowanie przed lotem

=

Srodowisko lotu

—~~
N
Wewnatrz: Na powietrzu:
Najlepiej wybra¢ duza przestrzen, z dala od Preferowana jest pogoda stoneczna i bezwietrzna.
przeszkéd, ttumodw i zwierzat domowych.
==

Eal-e

Podczas lotu utrzymuj drona w bezposrednim polu Nie nalezy lata¢ w ekstremalnych warunkach, na przyktad
widzenia, z dala od przeszkéd, drzew i ludzi.

w upale, zimnie, przy silnym wietrze lub ulewnym deszczu.

Wazna uwaga

* Ten produkt nie jest zabawka, niewtasciwe uzycie moze spowodowac obrazenia.

¢ Przed uzyciem produktu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

¢ Nie rozmontowuj produktu samodzielnie. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za ewentualne btedy.

* Biad pilota lub zaktdcenia sygnatu bezprzewodowego w procesie operacyjnym moga by¢ przyczyna
wypadkow i awarii, uszkodzen lub obrazen ciata.

e Szczegolnie w przypadku lotéw wewnatrz i na zewnatrz, trzymaj sie z dala od przeszkod

* Tendron nadaje sie do lotéw wewnatrz i na zewnatrz
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Kamera Wi-Fi

Wymiana Smigta

1. Silnik Smigto A musi by¢ zamontowane na silniku oznaczonym literg A, a $migto silnika B musi by¢

zamontowane na silniku oznaczonym literg B.

2.Podczas lotu $migto A obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, a $migto B obraca sie w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Przyciski funkcyjne pilota zdalnego sterowania

Uchwyt na telefon komorkowy

Antena

Powr6t jednym przyciskiem LiJ @ Kalibracja geometryczna
Przetacznik GPS =~ € — Kalibracja zyroskopu
Lewa dzwignia sterujaca we sz 8 ( © ~{— Prawa dzwignia sterujaca
msEy {_| _ Przycisk odblokowania
Przefqcznik < 8. s 500 oo — Kontrolka zasilania
"“"T——:; Kontrolka trybu bezgtowego GPS
Wyswietlacz Kontrolka kontrolna

Kontrolka tadowania

Notatka: Jesli nie mozna znalez¢ satelity wewnatrz lub na zewnatrz, nalezy wytgczy¢ GPS, aby
uruchomié drona, nacisng¢ i przytrzymac przycisk GPS przez 3 sekundy, pilot zdalnego sterowania wyda
sygnat dzwiekowy, a na ekranie pilota wyswietli sie komunikat ,GPS ON". W tym momencie nacisnij
przycisk odblokowania, a Smigta drona zaczng sie obraca¢, a dron bedzie gotowy do startu.
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Pozostata bateria pilota
—

Liczba satelitow

|
0 | IERCT]
Tul - 6 Pozostata bateria drona
GPS| @@ o« MODE
Przetacznik GPS ON 4 @ 1
OFF 2
Poktad lotniczy AEGH -8688 1.] | 0181868 » |- Odlegtos¢ lotu
= — —
© sreeo @
Ustawienia Ustawienia
predkosc :l kamera
I
13 Tryb bezgtowy
Zdjecie/wideo —

%6
Uchwyt na telefon komérkowy/pilot zdalnego sterowania:

o E—1 e

Notatka: f

" Informacje  dotyczace  sterowania

telefonami  komérkowymi  mozna
znalez¢ ponizej. ‘

Nol oz o )o==°(o
(o )=o) 2 o 8 O

woea .y T
4480 L1600 — oy SR 11660
cooo cooo

; J ¥ >

Rysunek 1 Rysunek 2 Rysunek 3

)

(<]
0)
7

Wyjmij uchwyt ze Srodka pilota (Rysunek 1). Aby umiesci¢ telefon komdérkowy w uchwycie, nalezy przesuna¢ go do gory.
(Rysunek 2).

Uchwyt pilota zdalnego sterowania: Pociggnij za dolny uchwyt pilota zdalnego sterowania i przekrec¢ go.
(Rysunek 3)

tadowanie

Mozliwos$¢
tadowania
port

Kontrolka
tadowanie

64




Wt6z wtyczke kabla tadujgcego do portu tadowania pilota, a nastepnie podtgcz wtyczke USB tadowarki do komputera lub
tadowarki telefonu komérkowego, aby rozpoczaé¢ tadowanie. Podczas tadowania zaswieci sie kontrolka tadowania, a po
petnym natadowaniu wytgczy sie. (czas tadowania wynosi okoto 60 minut)

Notatka:

Jezeli wskaznik tadowania nie zmienia sie podczas ftadowania, oznacza to, ze akumulator jest w pefni

natadowany i nie wymaga ponownego tadowania.

Instrukcja tadowania akumulatora drona

Wyjmij baterie z drona: Nacisnij obie strony baterii, jak pokazano na rysunku 1, pociggnij do tytu i wyjmij
baterie, kierujac jg do gory.

tadowanie akumulatora: Podtgcz USB do akumulatora, a
nastepnie podtacz do tadowarki USB. Aby natadowac
urzadzenie, podtacz je do komputera lub tadowarki telefonu
komodrkowego. Podczas tadowania zaswieci sie kontrolka

akumulatora, a czerwona kontrolka zgasnie, gdy akumulator

zostanie w petni natadowany. (czas tadowania wynosi okoto

90 minut)

Notatka: Jesli akumulator jest podtgczony do tadowarki, a kontrolka akumulatora jest wytgczona, nie ma
potrzeby tadowania. Nie taduj baterii ani pilota bez nadzoru.

Wymagania Srodowiskowe przed lotem

Na lot wybierz otwarte miejsce - wewngtrz lub na zewnatrz - bez ulewnego deszczu, opadoéw $niegu i silnego wiatru.
Podczas lotu trzymaj sie z dala od ludzi, drzew, linii energetycznych, wysokich budynkéw, lotnisk i wiez sygnatowych.

Przygotowanie do lotu

1.Sprzeganie czestotliwosci

Pot6z drona na poziomej powierzchni i wigcz zasilanie, a nastepnie wigcz zasilanie pilota. W tym momencie Swiatta
na dronie zaczng szybko migac. Zaczna réwniez migac Swiatta na pilocie. Podnie$ lewy drazek sterujacy na pilocie, a
nastepnie pociagnij go w dét. W tym momencie przednie i tylne Swiatta drona zaczng powoli miga¢ naprzemiennie,
Co oznacza, ze potaczenie zostato pomysinie nawigzane. (Po drugim potaczeniu czestotliwosci po kalibracji, Swiatta
przednie przestang migac powoli i zaczng Swieci¢ Swiattem ciaglym, a nastepnie dron przejdzie w tryb wyszukiwania
satelity)
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2. Kalibracja zyroskopu
Umies¢ drona w pozycji poziomej, nacisnij i przytrzymaj przycisk ,kalibracja zyroskopu” na pilocie (rysunek 1) i
przytrzymaj go przez 3 sekundy, kontrolka drona zacznie powoli miga¢, a pilot wyemituje dzwiek ,,Di” informujacy
o pomyslinej kalibracji.

(------

Rysunek 1

3. Kalibracje geomagnetyczne
Poniewaz pole geomagnetyczne moze tatwo zosta¢ zaktécone przez inne urzadzenia elektroniczne, co moze miec
wptyw na lot, konieczna jest pierwsza kalibracja drona. Aby skalibrowa¢ magnetyzm, wykonaj ponizsze czynnosci.
Nacisnij przycisk pilota (zdjecie 2) przez 3 sekundy, pilot wyda dzwiek ,Di", a Swiatto drona zmieni sie z wolnego na
szybkie miganie. Nastepnie mozesz skalibrowa¢ drona. Trzymaj drona w dtoni i powoli obracaj nim zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara w kierunku poziomym (rysunek 3). Kontrolka na dronie zacznie miga¢ powoli, a pilot wyda dzwiek
.Di", co oznacza, ze kalibracja pozioma zakonczyta sie powodzeniem. W tym momencie mozna wykonac obrét w
kierunku pionowym (rysunek 4).

Obro¢ drona skierowanego dziobem w dét powoli zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. Czerwona lampka
kontrolna z tytu drona zacznie powoli miga¢. Po zapaleniu sie lampki kontrolnej drona i wyemitowaniu przez
pilota dzwieku ,Di" kalibracja zakonczyta sie powodzeniem.

NP J
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Rysunek 2 Rysunek 3 Rysunek 4

4. Wyszukiwanie sygnatéw GPS:
Po pomysinej kalibracji zielone $wiatto miga powoli, a czerwone $wiatto z tytu urzadzenia Swieci Swiattem ciggtym.
Umies¢ drona w pozycji poziomej na okoto 30 sekund. Zielone $wiatto drona zmieni sie z wolno migajgcego na sSwiatto
ciagte, a pilot wyda dzwiek ,Di", co bedzie oznacza¢, ze wyszukiwanie sygnatu GPS zakonczyto sie powodzeniem. W
tym momencie nacisnij i przytrzymaj przycisk odblokowania na pilocie (rysunek 5), aby wystartowac.




Uwaga specjalna:

1. Po zakohczeniu kalibracji drona umies¢ go poziomo w czystym miejscu na zewnatrz, zielone Swiatto z przodu
drona zacznie powoli miga¢, odczekaj okoto 30 sekund, az zielone Swiatto zmieni sie na state, a pilot wyda
dzwiek ,Di", co oznacza, ze wyszukiwanie satelitarne zakonczyto sie powodzeniem.

2. Kalibracje nalezy przeprowadza¢ na zewnatrz, w otwartej przestrzeni.

3.Dtugos¢ i szerokos¢ geograficzna kazdego regionu sg zadowalajace. Wykonaj kalibracje za kazdym razem, gdy zmieniasz

lokalizacje lotu. Kalibracja stuzy do doktadnego pomiaru wychylenia barometru.

Zdalne sterowanie

Zdjecie/wideo:

Krétkie naci$niecie - zréb zdjecie
Dtugie nacidniecie - nagraj wideo

Sterowanie dronem

Przesuniecie lewego drgzka (przyspieszenia) w gére

spowoduje przyspieszenie obrotéw silnika i start drona.

Gdy przesuniesz lewy drazek (gaz) w dot, obroty
silnika zwolnia, a dron zacznie opadac.

Gdy przesuniesz lewy drazek (ster kierunku) w
lewo/prawo, przdd drona skreci w lewo/ prawo.

Gdy przesuniesz prawy dragzek (ster kierunku) w

gore, dron poleci do przodu.

Gdy przesuniesz prawy drazek (ster kierunku) w

o o

dét, dron poleci do tytu (backfront).

Przesun prawy drgzek (ster kierunku) w prawo, a

dron poleci w prawo.

Przesun prawy drgzek (ster kierunku) w lewo, a

dron poleci w lewo.

Ostrzezenie:
Jezeli dron znajduje sie 30 cm nad ziemig, bedzie na niego oddziatywac sita oporu jego wiasnych $migiet, co nazywa sie
Jreakcjg na wptyw podtoza”. Im nizszy jest putap drona, tym wiekszy bedzie efekt reakcji przyziemnej.

N
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Zdalne sterowanie

1. Odblokowanie drona
Pot6z drona na ptaskiej powierzchni, odblokuj go
przyciskiem na pilocie, aby uruchomi¢ drona. Nacisnij
przycisk

»0dblokuj” (Rysunek 1). W tym momencie Smigto zacznie
obracac sie z tg sama predkoscig, co bedzie oznacza¢, ze
odblokowanie zakohczyto sie powodzeniem. Po
odblokowaniu mozesz pilotowa¢ drona.
2. Ustawienie biegéw Predkos¢ drona jest
domyslinie ustawiona na niski bieg.

Predkos¢ drona mozna regulowa¢ za pomoca
pokretta (rysunek 2).

Po przekreceniu dzwigni zmiany biegéw w

prawo, pilot wyda dwa sygnaty dzwiekowe i

zostanie wigczony drugi bieg.

Gdy pilot wyda trzy sygnaty dzwiekowe, bieg zostanie zmieniony na trzeci.

Jezeli przekrecisz dzwignie wybieraka w lewo, skrzynia biegéw zredukuje bieg do drugiego i pierwszego.

Kat kamery mozna regulowac podczas lotu za pomocg pokretta na pilocie (rysunek 3). Kat kamery: Skrec
w prawo - zmien kat

Skret w lewo - zwiekszenie kata

4. Tryb bezgtowy

Umies¢ drona bezposrednio przed pilotem zdalnego

sterowania tak, aby jego dziéb skierowany byt do przodu,

po nawigzaniu czestotliwosci wystartuj poziomo, nacisnij

‘ przycisk trybu bezgtowego podczas lotu (rysunek 4), a pilot
ﬁ Rysunek 4 m zdalnego sterowania wyda trzy sygnaty dzwiekowe, co

oznacza, ze dron przejdzie w tryb bezgtowy.

W tym momencie przednie $wiatta drona zaczng powoli miga¢. Aby wyjs¢ z trybu bezgtowego, nacisnij przycisk trybu
bezgtowego ponownie, pilot wyda sygnat dzwiekowy i wyjdzie z trybu bezgtowego. Upewnij sie, ze pilot jest zwrécony
w tym samym kierunku, w ktorym dron wystartowat na poczgtku lotu. W tym momencie, niezaleznie od tego, w ktérg
strone zwrdcony jest dron, pilot przesuwa prawy drazek sterowniczy do tytu, a dron poleci w jego kierunku.




5.Powrot do miejsca startu za pomoca jednego przycisku
Gdy dron znajduje sie w powietrzu, nacisnij przycisk funkcyjny na pilocie (rysunek 5). Dron automatycznie zacznie

wznosic sie lub opadaé na wysokos¢ 50 metréw, a nastepnie zacznie wracac bezposrednio do miejsca, z ktérego

wystartowat.

Nacisnij raz, aby e . — o
W v S

dron zaczyna i = \

wracac Punkt koricowy

hd
“”.\\ "
—’—— \\ ,l
”, \\\\ ’—‘/'
I’ \\ ____
CLLLLLL) 2 " &

Rysunek 5 Miejsce startu

Zalecenie:
Jezeli przed lotem lub w jego trakcie dioda LED miga powoli, oznacza to, ze dron ma zbyt matg moc. Gdy moc drona
okaze sie niewystarczajgca lub gdy utraci on sygnat w czasie lotu, dron automatycznie przejdzie w tryb powrotu i

poleci z powrotem pierwotng trasa.

Aplikacja

1. Zainstaluj aplikacje mobilng

Zeskanuj ponizszy kod QR i pobierz aplikacje mobilng z odpowiedniej strony internetowe;.

Aplikacja RxDrone
Android

Aplikacja RxDrone
i0S

2. Potacz drona z siecig WIFI
(1) Wiacz zasilanie drona;

(2) Znajdz sie¢ WIFI drona w telefonie komérkowym

LUstawienia - Sie¢ bezprzewodowa";
(3) Kliknij sie¢ (bez hasta), a telefon potgczy sie automatycznie.

3. Zalecana konfiguracja telefonu komérkowego

1) System operacyjny iOS

Konfiguracja

Zalecony

Optymalny (obstuga 2K)

Model produktu

iPhone 6 i nowsze

iPhone 7 i nowsze

Wersja systemu

i0S 8.0 i nowsze

i0S 9.0 i nowsze
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2) System operacyjny Android

Konfiguracja Zalecony Optymalny (obstuga 2K)
Model Snapdragon 630 i nowsze Samsung Snapdragon 835 i Samsung
procesora Exynos 7420 i nowsze MediaTek Exynos 8895 oraz

MediaTek Helio X30 i nowsze

Helio X25 i wyprzedaz Kirin 950 i
Kirin 970 i wyprzedaz

wyprzedaz
Wersja systemu Android 5.0 i nowsze Android 8.0 i nowsze
Rozmiar pamigci 3G i wyprzedaz 6G i wyprzedaz
Wykorzystanie procesora 25% lub mniej 10% lub mniej

Porady: Mobilne Wi-Fi Vabe musi obstugiwa¢ standardy IEEE 802.11 a/b/g/n/AC, IE, 5G
Pasmo WLAN.

Uwaga Do drona moze by¢ podigczone tylko jedno urzagdzenie mobilne na raz.
Notatka

Jesli dron znajduje sie w nastepujgcych warunkach, przeptyw optyczny dolnej soczewki nie jest wystarczajgco dobry, aby sie

unies$¢, co utrudnia ptynny lot drona i ma wplyw na jego obudowe.

Dwukolorowy

powierzchnia w paski

e

—

#

Interfejs operacyjny aplikacji

Tryb VR
Bateria Obrét obiektywu

Sygnat satelitarny | Zamiatanie
geomagnetyczne

Sygnat GPS

Obré¢ kamere

Jakos¢ Alburn

Z powrotem

Wi-Fi GPS

Lot wzdtuz trasy/
lot trajektoryjny

Nagranie . - \ i %ntrplad’mni;;f_ g Sledzenie GPS/

Po zrobieniu zdjecia = e I

o Kontrola dtoni
Uzyj dzwigni

wigczania/wytgczania zamkniecie ; ]

Predko$¢ =—wEil
e

Start/ladowanie __‘ﬂ '

Odblokowat¢ e

Lot okrezny

Powrét jednym
przyciskiem

Przetacz na mape

Panel sterowania Lokalizacja drona

E—
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Lokalizacja drona

. Tryb VR
Bateria Obroét obiektywu
Obré¢ kamere
Sygnat satelitarny | Zamiatanie geomagnetyczne Jakos¢
o Album
Wi-Fi GPS Sygnat GPS
Z powrotem

0 X B B e sxo m O Gd N

Opis funkcji

Wi-Fi: Wyswietl site sygnatu na wykresie;

Sygnaly satelitarne: Przedstawia aktualny tryb lotu i liczbe satelitéw;
Scyntylacja oznacza, ze prad jest punktem przeptywu optycznego bez
funkcji powrotu, Sledzenia i krgzenia.
Ciggte Swiatto wskazuje aktualny tryb GPS.

Bateria: Stan baterii samolotu.
(1) Stan 2-4 stupkdéw wskazuje na normalng wydajnos¢, co umozliwia normalne
sterowanie funkcjami powrotu do lotu i krgzenia w trybie GPS.
(2) 1 pasek stanu (migajacy) oznacza niski poziom natadowania baterii, a dron wykona
funkcje automatycznej zmiany kursu. Przy niskim poziomie natadowania akumulatora
nie mozna wykonywa¢ nastepujacych funkgji lotu, krazenia ani okreslania kierunku

lotu.

Sygnat GPS: Wyswietla wysokos¢, odlegtosc i odpowiadajgcg im diugosé i szerokos¢ biezacej trasy.
dron z punktu powrotnego.

Obrotowy obiektyw: Mozna przetgczac sie miedzy przednim i dolnym obiektywem.
Model VR: Dotknij, aby przejs¢ do trybu VR.

Obraé¢ kamere: Kliknij, aby obréci¢ kamere.

Jakosé: Dotknij, aby przetgczac sie miedzy jakoscig HD i SD.

Album: Mozna oglada¢ zdjecia i filmy.

Réb zdjecia: Nacisnij przycisk, aby zrobi¢ zdjecie (przednim lub dolnym
obiektywem).

50-krotny zoom Nagranie: Nacisnij przycisk, aby nagra¢ film
(przednim lub dolnym obiektywem).

Wiaczanie/wytaczanie dzwigni sterujacych: Dotknij, aby przetaczy¢ sie

Po zrobieniu zdjecia na sterowanie za pomoca telefonu komérkowego lub pilota.

Nagranie L.
Predkosé: Wyswietla aktualny bieg (szybki/ wolny).
Dzwignie sterujgce

whacz/wytacz Start/ladowanie: Po odblokowaniu mozesz wystartowac i wyladowac

Predkos¢ za pomoca jednego przycisku.

Start/Lgdowanie
Odblokowaé: Po zakonczeniu kalibracji umie$é drona na poziomej

Odblokowa¢ powierzchni i nacisnij przycisk odblokowania.

Telewizja przemystowa: Kliknij, aby przej$¢ do interfejsu MV.

Powiekszenie 50x: Dostosuj powiekszenie obiektywu.
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Lot po trasie/lot po trajektorii

Sledzenie osoby ..M

Kontrola dtoni =g

Sledzenie GPS

Powrdt jednym przyciskiem

Lot na trasie: W trybie GPS dron bedzie latat zgodnie z

lokalizacjg na mapie.

Trajektoria lotu: W trybie przeptywu optycznego dron bedzie latat
zgodnie z wybrang pozycja.

Sledzenie osoby: Kliknij przycisk w trybie przeptywu optycznego, a dron
bedzie podazat za oznaczong osobg podczas lotu. (Szczegdty na nastepnej
stronie)

Kontrola dtoni: Kliknij przycisk w trybie przeptywu optycznego, a dron
bedzie podgzat za Twojg dtonig w goére i w doét. (Szczegdty na nastepnej
stronie)

Sledzenie GPS: W trybie GPS dotknij tego przycisku i
Dron bedzie podazat za Twoim telefonem.

Lot okrezny: W trybie GPS dziéb drona bedzie krazyt zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnie do ruchu

wskazéwek zegara, a aktualna pozycja drona bedzie wyswietlana w srodku.

Podczas ruchu przestrzennego mozesz kontrolowac i dostosowywac

potozenie drona w gdére, w dét, do przodu i do tytu.

Powré6t do domu za pomocg jednego przycisku: W trybie GPS wystarczy jedno dotkniecie, aby powréci¢ do

domu.

Dalsze instrukcje

Sledzenie reniferéw

docelowe;.

ekranu.

ponownie.

(1) Na ekranie pojawi sie niebieskie prostokatne pole dla osoby

(2) Dotknij prostokata palcem, aby wybra¢ osobe docelowa.

(3) Po zablokowaniu osoby docelowej niebieska ramka zmieni kolor na czerwony.

Upewnij sie, ze osoba docelowa w czerwonej ramce znajduje sie w Srodku

(4) Sledzenie wybranej osoby rozpocznie sie, gdy dron znajdzie sie w odlegtosci okoto 2 m

od obiektu docelowego. Jesli docelowa osoba sie zgubi, nalezy klikng¢ na nig

Najlepszy efekt osiggniesz, jesli osoba znajdzie sie w 80% kadru.

Kontrola dtoni

(1) Kliknij przycisk sterowania dtonig w trybie GPS.

(2) Podnies$ jedng reke poziomo do géry w kierunku obiektywu aparatu;

(3) Jesli w aplikacji Twoja dton jest otoczona czerwonym kwadratem, delikatnie porusz dtonig;

(4) W tym momencie dron bedzie podazat za dtonig i latat w gére i w dot;

Najlepszy efekt osiggniesz, jesli twoja dfori bedzie znajdowata sie w odlegfosci 1 m od drona.

72



Sterowanie obrotem i pochyleniem przedniej kamery

Po starcie drona na lewej stronie ekranu pojawi sie przesuwany suwak przedniej kamery.

W tym momencie, jes$li przesuniesz suwak w gére, przednia soczewka drona przesunie sie w gére o okreslony
kat; Jezeli przesuniesz suwak w dét, przednia soczewka drona przesunie sie w dét.

Zdalne sterowanie

Za pomocg lewego drgzka mozesz sterowac ruchem drona w gore, w dot,
skreca¢ w lewo i w prawo. Za pomocg prawego drgzka sterujgcego mozna
kontrolowac ruch drona do przodu, do tytu, a takze porusza¢ nim w lewo i
prawo.

Po kliknieciu w lewym gérnym rogu ekranu na stronie sterowania przejdz do albumu IEI

zdjecia. Uzytkownicy mogg udostepniac filmy i zdjecia na platformach spotecznosciowych, korzystajac z przycisku -lfl
w prawym gérnym rogu.

Lot za pomocg gestow

Majac twarz w obiektywie kamery, mozesz aktywowaé nastepujgce gesty, aby uruchomi¢ automatyczng kamere
lub funkcje kamery w dronie:

Fotografia: Wykonaj gest w odlegtosci 2 metréw od kamery drona, podnies lewg reke i pokaz palcem
ksztatt litery V (patrz obrazek). Po rozpoznaniu gestu przez drona rozpocznie sie 3-sekundowe odliczanie,
a nastepnie dron zrobi ci zdjecie.

Nagranie wideo (1): Skieruj palce (patrz obrazek) na odlegtos¢ 2 metréw przed kamerg drona i uzyj obu
rak przed twarza, aby wykona¢ gest nagrywania wideo. Po rozpoznaniu gestu przez drona rozpocznie sie
nagrywanie. Jesli gest zostanie ponownie rozpoznany, nagranie nalezy zakoriczy¢ w ten sam sposéb
(réznica czasu miedzy rozpoczeciem i zatrzymaniem nagrywania powinna by¢ mniejsza niz 3 sekundy).

Nagranie wideo (2): Gest dioni (patrz zdjecie) - skieruj reke na odlegtos¢ 2 metréw przed kamere drona,
podnies jedna reke z ptaska dtonig i palcami skierowanymi do géry. Po tym, jak dron rozpozna gest,
rozpocznie sie nagrywanie wideo. Jesli gest zostanie ponownie rozpoznany, nagranie nalezy zakonczy¢ w ten

sam sposo6b (réznica czasu miedzy rozpoczeciem i zatrzymaniem nagrywania powinna by¢ mniejsza niz 3

sekundy).

* Przypomnienie o koniecznosci lepszego rozpoznawania gestow przed obiektywem

1. Zamknij soczewke frontalnie;
2.Prosimy o loty w mozliwie najlepszych warunkach o$wietleniowych;

3. Wykonaj rozpoznawanie gestéw z odlegtosci okoto 2 m od obiektywu

W nastepujacych przypadkach rozpoznawanie bedzie stabe:
1. Stabe oswietlenie lub podswietlenie
2. Sygnat Wi-Fi jest staby lub przerywany.
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Rozwigzujgc problemy

Problem Powody Pierdolony
1. Pofaczenie nieudane 1. Przenie$ drona w puste
Kontrolka drona dron do GPS miejsce, aby nawigzac
podczas operacji nie potaczenie.

reaguje i mruga

2. Niska wydajnos¢ drona 2. Nataduj baterig

Smigta drona sie kreca, ale Niski poziom natadowania
g . ] G rreca ] ! bat P 1. Nataduj baterie
dron nie moze startowac. ateril o
2. Deformacja $migta 2. Wymien $migto
Dron rozbit sie. Deformacja $migta Wymien smigto
Dron nie jest stabilny 1. Odksztatcenie $migta 1. Wymien Smigto
w locie 2. Silnik 2. Wymien silnik

Akcesoria

Gérna pokrywa Dolna oktadka Smigto A/B

Silnik A/B Plytka drukowana 3 baterie
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Kabel do tadowania USB Zdalne sterowanie

Deklaracja zgodnosci

Firma Lavatronic s.r.o. niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie radiowe typu AERIUM R96X 4K Dual Camera
GPS jest zgodne z dyrektywg 2014/53/EU.

tacznosé: Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Pasmo czestotliwosci: 5 GHz

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <10dBm
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